
Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 943

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Actuador eléctrico
Serie LEY
ø16, ø25, ø32

Características

Forma de pedido

LEY (Modelo de vástago)
• Fuerza, velocidad y posicionamiento regulables.
• Manejo, instalación y ajuste sencillos.
• Disponible en 3 tipos de motor: motor paso a paso y servomotor DC y AC.
• Función de prevención de caídas (mecanismo de bloqueo automático)
LEYG (Modelo de vástago guía)
• Disponible con casquilo de fricción y con rodamiento lineal a bolas.
• Compatible con carga de momento y aplicable como tope (Casquillo de fricción).
• Posición, velocidad y fuerza regulables.

Motor paso a paso / Servomotor

C.

fricciónónónn)))).).)

Tamaño

—
R∗

L∗

D

Tipo de motor

A
B
C

LEY�16
10
5

2.5

LEY�25
12
6
3

LEY�32
16
8
4

Símbolo
Paso [mm]Carrera [mm]

—
C
B

—

A

Símbolo Tipo Tamaño

Motor paso a paso 
(Servo/24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

LECP6
LECP1

LECA6

LEY�16 LEY�25 LEY�32

LEY 16 50B R 11 6P
—
1
3
5

—
1
3
5

—
S
R

—

M

—

Modelo de montaje superior
Modelo en paralelo en el lado derecho
Modelo en paralelo en el lado izquierdo

En línea

Posición de montaje del motor

Sin opciones
Con cubierta del motor

Con bloqueo Nota 2)

Opción de motor Nota 1)

Nota 1) Si se selecciona [Con bloqueo], no se podrá seleccionar [Con cubierta de motor].
Nota 2) Para la carrera 30 o inferior del tamaño 16 con [Posición de montaje del motor: 

Modelo de montaje superior o modelo en paralelo en el lado derecho/izquierdo], 
si se selecciona [Con bloqueo] el motor se proyecta al final del cuerpo.
Seleccionar tras confirmar la interfaz con dichas piezas de trabajo.

∗ Véase en la tabla 
inferior para los 
detalles.

Sin cable
1.5∗

3∗

5∗

Longitud del cable E/S [m]

Tipo de controlador

Sin cable
1.5
3
5

Longitud del cable del actuador [m]

Sin cable
Cable estándar Nota 2)

Cable robótico (cable flexible)

Tipo de cable del actuador Nota 1)

Montaje Nota 1)

Rosca hembra en el extremo del vástago
Rosca macho en el extremo del vástago

(se incluye 1 tuerca del extremo del vástago).

Rosca en el extremo del vástago

LEYG 16 50B R 11 6PM

M
L

Casquillo de fricción
Rodamiento lineal a bolas

LEY
LEYG

30 ~ 500
30 ~ 300

Tipo de cojinete —
F

Sin guía
Con función de conservación de grasa

Opción de guía

∗ Aplicación únicamente para patines 
deslizantes de tamaño 25 y 32.

∗ No disponible para LEYG�.

∗ Contacte con SMC para la fabricación de carreras intermedias.

∗ Tabla de carreras

LEY16
LEY25
LEY32
LEYG16
LEYG25
LEYG32

Carrera
[mm]Modelo

50 100 150 200 250 300 400 450 500 que se pueden fabricar
Rango de carreras [mm]

10 a 300
15 a 400
20 a 500
10 a 200
15 a 300
20 a 300

350

Modelo de 
vástago guía

30

Modelo de vástago

∗ Otras longitudes fabricadas bajo 
demanda (sólo cable robótico)

Nota 1) En las piezas fijas debe usarse el cable estándar. 
Seleccione el cable robótico para las piezas móviles.

Nota 2) Sólo disponible para el motor de tipo "Motor paso a paso".

16
25
32

Controladores 
compatibles

—
U
L
F
G
D

Taladros roscados en ambos extremos (estándar) Nota 2)

Roscado en la parte inferior del cuerpo
Escuadra

Brida anterior Nota 2)

Brida posterior Nota 2)

Fijación oscilante hembra Nota 3)

Posición de montaje del motor
TipoSímbolo

Paralelo

�
�
�
�

� Nota 4)

�

En línea

�
�
—

�
—

—
Nota 1) La fijación de montaje se envía de fábrica, pero sin instalar.
Nota 2) Cuando los modelos de montaje son [Brida anterior], [Brida posterior] o
             [Taladros roscados en ambos extremos] con voladizo horizontal, úselo
             dentro de la siguiente carrera.
           · LEY25: 200 o menos,  · LEY32: 100 o menos
Nota 3) En caso de [Fijación oscilante hembra], use el actuador dentro del
             siguiente límite de carrera.
           · LEY16: 100 o menos, · LEY25: 200 o menos, · LEY32: 200 o menos
Nota 4) La brida posterior "G" no está disponible para LEY32.

—
6N
6P
1N
1P

Sin controlador

∗ Sólo disponible para el motor de tipo "Motor 
paso a paso".

∗ Si se selecciona "Sin controlador" 
en el modelo de controlador, el 
cable E/S no está incluido.

NPN
PNP
NPN
PNP

LECP1∗
(Modelo sin programación)

LECP6/LECA6
(Modelo de entrada
de datos de paso)

Montaje con tornillo
Montaje en raíl DIN∗

Montaje del controlador
—
D

∗ Sólo disponible 
para los 
controladores de 
tipo "6N" y "6P". No 
se incluye el raíl 
DIN. Pídalo por 
separado.
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago944
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Eléctricos

Recomendación de producto

Productos en stock para una rápida entrega

LEY16A-100-R36P1
LEY25A-100-R36P1
LEY32A-100-R36P1
LEY16A-50-R36P1
LEY25A-200-R36P1
LEY32A-500-R36P1

LEY16B-100-R36P1
LEY25B-100-R36P1
LEY32C-100-R36P1
LEY16B-50-R36P1
LEY25B-200-R36P1
LEY32C-500-R36P1

LEYG16LA-50-R36P1
LEYG25LA-100-R36P1
LEYG32LA-200-R36P1
LEYG16MA-50-R36P1
LEYG25MA-100-R36P1
LEYG32MA-100-R36P1

Productos relacionados

Serie LEC - Controlador - página 1018
Serie LECP1 - Controlador - página 1014
Serie LEH - Pinzas eléctricas - página 999
Serie LEJ - Actuadores eléctricos (modelo deslizante de alta rigidez) - página 914
Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - página 927
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vástago) - página 969
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - página 993

LEYG16LB-50-R36P1
LEYG25LB-100-R36P1
LEYG32LB-200-R36P1
LEYG16MB-50-R36P1
LEYG25MB-100-R36P1
LEYG32MB-100-R36P1

• D-M9PWL (indicación en 2 colores PNP)

Detectores magnéticos

Tipo

Serie

Características

Motor compatible

LECP6 LECA6

24 VDC
64 puntos

LECP1

Motor paso a paso
(Servo/24 VDC)

Servomotor
(24 VDC)

Motor paso a paso
(Servo/24 VDC)

14 puntos

Página 1018 Página 1018 Página 1014

Modelo sin programación

Nº máximo de datos de paso

Tensión de alimentación

Página de referencia

Controladores compatibles

Nota) Para más opciones, consulte la sección 
Detector magnético, página 1025.

Los artículos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.

Modelo de 
entrada de 
datos de paso

Modelo de 
entrada de 
datos de paso

Capaz de ajustar el funcionamiento 
sin usar un PC ni una teaching box

Entrada de valores 
Controlador estándar
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 945

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Características técnicas de LEY (Modelo con vástago)

Nota 1) Las carreras intermedias se fabrican bajo demanda.
Nota 2) Horizontal: El valor máximo de la carga de trabajo para la operación de posicionamiento. Para la operación de empuje, la carga de trabajo máxima es igual a 

la "Carga de trabajo vertical". Se requiere una guía externa para soportar la carga. La carga de trabajo y la velocidad de traslado reales 
dependerán del estado de la guía externa.

Vertical: La velocidad depende de la carga de trabajo.
Las cifras mostradas entre (  ) son los valores máximos de aceleración/deceleración.
Ajuste estos valores a 3000 [mm/s2] o menos.

Nota 3) La precisión de la fuerza de empuje es de ±20% (fondo de escala).
Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" varía de 35% a 85% para el modelo LEY16, de 35% a 65% para el modelo LEY25 y de 35% a 85% para el 

modelo LEY32. La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" pueden variar en función del valor de ajuste.
Nota 5) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de la longitud del cable, la carga y las condiciones de montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m, 

disminuirá en hasta un 10% por cada 5 m (A 15 m: reducido en hasta un 20%).
Nota 6) Es la velocidad de empuje admisible. Cuando realice un trabajo de empuje y traslado, utilice la menor carga vertical posible.
Nota 7) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en 

el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 8) El consumo de energía (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando.
Nota 9) El consumo de energía en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está detenido en la 

posición de ajuste. Excepto durante la operación de empuje. 
Nota 10) El consumo de energía máxima momentánea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando. Dicho valor 

puede utilizarse para la selección del suministro eléctrico.
Nota 11) Únicamente con bloqueo.
Nota 12) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

Modelo

4
6
2

14 a 38
15 a 500

11
17
4

27 a 74
8 a 250

50 o menos

20
30
8

51 a 141
4 a 125

12
18
8

63 a 122
18 a 500

30
50
16

126 a 238
9 a 250
3000

30
50
30

232 a 452
5 a 125

20
30
11

80 a 189
24 a 500

40
60
22

156 a 370
12 a 250

30 o menos

40
60
43

296 a 707
6 a 125

30, 50, 100, 150
200, 250, 300

30, 50, 100, 150, 200
250, 300, 350, 400

35 o menos
±0.02

50/20
Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)

Cojinete deslizante (vástago de émbolo)
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

30, 50, 100, 150, 200, 250
300, 350, 400, 450, 500

LEY16 LEY25 LEY32

Carrera [mm] Nota 1)

Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4) 5)

Velocidad [mm/s]Nota 5)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Velocidad de empuje [mm/s]Nota 6)

Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso del husillo [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 7)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 8)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 9)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 10)

Tipo Nota 10)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 11)

Tensión nominal [V]

Carga de
trabajo
[kg]Nota 2)

Horizontal

Vertical

(3000 [mm/s2])
(2000 [mm/s2])
(3000 [mm/s2])

�28 �42
Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
24 VDC ± 10%

�56.4

10 5 2.5 12 6 3 16 8

23
16
43

40
15
48

Modelo de funcionamiento no magnetizante

5
24 VDC ± 10%

50
48
104

3.6 5

4

20 39 78 78 157 294 108 216 421
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Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago946

A
ctuadores 

Eléctricos

Características técnicas de LEY (Modelo con vástago)

Nota 1) Las carreras intermedias se fabrican bajo 
demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor máximo de la carga de 
trabajo para la operación de 
posicionamiento. Para la 
operación de empuje, la carga 
de trabajo máxima es igual a la 
"Carga de trabajo vertical". Se 
requiere una guía externa para 
soportar la carga. La carga de 
trabajo y la velocidad de traslado 
reales dependerán del estado de 
la guía externa.

Las cifras mostradas entre (  ) son 
los valores máximos de 
aceleración/deceleración.

Ajuste estos valores a 3000 [mm/s2] o 
menos.

Nota 3) La precisión de la fuerza de empuje es de 
±20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" 
varía de 50% a 95% para el modelo 
LEY16A, de 50% a 95% para el modelo 
LEY25A. La "Fuerza de empuje" y el "Factor 
de trabajo" pueden variar en función del 
valor de ajuste. Compruebe la "Selección 
del modelo".

Nota 5) Es la velocidad de empuje admisible. 
Cuando realice un trabajo de empuje y 
traslado, utilice la menor carga vertical 
posible.

Nota 6) Resistencia a impactos: Supera la prueba de 
impacto tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó 
a cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba 
en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 
Hz. La prueba se realizó tanto en dirección 
paralela como perpendicular al husillo. (La 
prueba se llevó a cabo con el actuador en el 
estado inicial).

Nota 7) El consumo de energía (incluyendo el 
controlador) corresponde al momento en el 
que el actuador está funcionando.

Nota 8) El consumo de energía en reposo durante el 
funcionamiento (incluyendo el controlador) 
corresponde al momento en el que el 
actuador está detenido en la posición de 
ajuste, excepto durante la operación de 
empuje.

Nota 9) El consumo de energía máxima 
momentánea (incluyendo el controlador) 
corresponde al momento en el que el 
actuador está funcionando. Dicho valor 
puede utilizarse para la selección del 
suministro eléctrico.

Nota 10) Únicamente con bloqueo.
Nota 11) Para un actuador con bloqueo, añada el 

consumo de energía para el bloqueo.

Modelo

30
12

66 a 130
5 a 125

15
6

37 a 72
9 a 250

35 o menos

6

7
3

18 a 35
18 a 500

12
8

57 a 111
4 a 125

6
4

30 a 58
8 a 250

50 o menos

3
2

16 a 30
15 a 500

30, 50, 100, 150
200, 250, 300

30, 50, 100, 150, 200
250, 300, 350, 400

3000

±0.02

50/20
Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)

Cojinete deslizante (vástago de émbolo)
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

LEY16A LEY25A

Carrera [mm] Nota 1)

Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4)

Velocidad [mm/s]
Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Velocidad de empuje [mm/s] Nota 5)

Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso del husillo [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 6)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Salida de motor [W]
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 7)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 8)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 9)

Tipo Nota 10)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 11)

Tensión nominal [V]

�28
30

�42
36

40
4 (Horizontal)/6 (Vertical)

59

86
4 (Horizontal)/12 (Vertical)

96

Servomotor (24 VDC)
Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

24 VDC ± 10%

Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC ± 10%
3.6 5

3122.5510

157 29478783920

Servomotor (24 VDC)

Carga de
trabajo
[kg] Nota 2)

Horizontal
Vertical

(3000 [mm/s2])
(3000 [mm/s2])

Peso / Motor en paralelo
Serie

Motor paso a paso
Servomotor

LEY16 LEY25 LEY32
Carrera [mm]

Peso adicional
Tamaño
Bloqueo
Cubierta del motor

Escuadra (2 conjuntos, incluye tornillos de montaje)
Brida anterior (incluye tornillos de montaje)
Brida posterior (incluye tornillos de montaje)
Fijación oscilante hembra (incluye eje, anillos de retención y tornillos de montaje)

Rosca macho
Tuerca

0.12
0.02
0.01
0.01
0.06

0.13

0.08

16
0.26
0.03
0.03
0.02
0.08

0.17

0.16

25
0.53
0.04
0.03
0.02
0.14

0.20

0.22

32
[kg]

500
4.89
—

400
4.32
—

450
4.60
—

300
3.74
—

350
4.03
—

200
3.17
—

250
3.46
—

100
2.49
—

150
2.77
—

50
2.20
—

30
2.09
—

400
2.56
2.52

350
2.38
2.34

300
2.21
2.17

200
1.86
1.82

250
2.03
1.99

100
1.42
1.38

150
1.68
1.64

50
1.25
1.21

30
1.18
1.14

300
1.20
1.20

200
0.98
0.98

250
1.09
1.09

100
0.73
0.73

150
0.87
0.87

30
0.58
0.58

50
0.62
0.62

Peso / Motor en línea
Serie

Motor paso a paso
Servomotor

LEY16D LEY25D LEY32D
Carrera [mm] 500

4.88
—

400
4.31
—

450
4.59
—

300
3.73
—

350
4.02
—

200
3.16
—

250
3.45
—

100
2.48
—

150
2.76
—

50
2.19
—

30
2.08
—

400
2.55
2.51

350
2.37
2.33

300
2.20
2.16

200
1.85
1.81

250
2.02
1.98

100
1.41
1.37

150
1.67
1.63

50
1.24
1.20

30
1.17
1.13

300
1.20
1.20

200
0.98
0.98

250
1.09
1.09

100
0.73
0.73

150
0.87
0.87

30
0.58
0.58

50
0.62
0.62
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Peso del 
producto [kg]

Peso del 
producto [kg]

Rosca macho en el
extremo del vástago
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Dimensiones: Motor en paralelo

A + Carrera
B + CarreraL

Y

X
W

EH

EV
J

M

M

�
V

�K Nota 4)

H profundidad efectiva
de rosca C

S

U
T

M

M

4 x O1 profundidad efectiva de rosca R

Cable del motor (2 x ø5)

T2

U
S1

U
S1

T2

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 3

00

20
20 24

24

Motor paso
a paso

Servomotor

Cable del motor

øD

2[2]

Origen Nota 2)

[Final de carrera]

Final de carrera
[Origen] Nota 3)

Rango de funcionamiento del vástago Nota 1)

Carrera

Rango de
carrera
[mm]

10 a 100
101 a 300
15 a 100
101 a 400
20 a 100
101 a 500

101   
121   
130.5
155.5
148.5
178.5

  90.5
110.5
116   
141   
130   
160   

10

13

13

Tamaño

[mm]

16

25

32

A B C

16

20

25

D

34

44

51

EH

34.3

45.5

56.5

EV

M5 x 0.8

M8 x 1.25

M8 x 1.25

H

18

24

31

J

14

17

22

K

10.5

14.5

18.5

L

25.5

34   

40   

M O1

  7

  8

10

R

35

46

60

S

  67.5

92 

118   

T

0.5

1   

1   

U

28   

42   

56.4

V

61.8

63.4

68.4

W

80.3

85.4

95.4

X

62.5

59.6

—

W

81   

81.6

—

X

22.5

26.5

34   

Y

M4 x 0.7

M5 x 0.8

M6 x 1.0

35.5
47   
61   

  67
  91
117

Tamaño

16
25
32

S1 T2

0.5
1   
1   

U

[mm]

Motor paso a paso Servomotor

Nota) Cuando el motor se monta en paralelo, en el lado izquierdo o en el derecho, la ranura 
que hay en el lateral del detector magnético en el que se monta el motor queda oculta.

Nota 2) Posición tras el retorno al origen.
Nota 3) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de retorno al origen ha cambiado.
Nota 4) La dirección de la distancia entre caras en el extremo del vástago (�K) varía dependiendo de los productos.

Modelo en paralelo en el lado izquierdo del motor / LEY      L
16
25
32

Modelo en paralelo en el lado derecho del motor / LEY      R
16
25
32

4 x O1 profundidad 
efectiva de rosca R

Nota 1) El rango en el que el vástago se puede mover cuando vuelve al origen. Asegúrese de que ninguna pieza de trabajo 
montada sobre el vástago interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor del vástago.
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago948

A
ctuadores 

Eléctricos

Dimensiones: Motor en línea

20

20 24

24

Motor paso a paso Servomotor

Cable del motor

U
J

EVT M

�KNota 4)

M
EH

B + CarreraL W

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 3

00

�V

Y 2

S

A + Carrera

øD

H profundidad efectiva de rosca C

4 x O1
Efectiva 
prof. R

Cable del motor (2 x ø5)

2[2]
Origen Nota 2)

[Final de carrera]

Final de carrera
[Origen] Nota 3)

Rango de funcionamiento del vástago Nota 1)

Carrera

Rango de
carrera
[mm]

10 a 100
101 a 300
15 a 100

101 a 400
20 a 100

101 a 500

166.3
186.3
195.4
220.4
216.9
246.9

167   
187   
191.6
216.6

—
—

92 
112   
115.5
140.5
128   
158   

10

13

13

Tamaño

[mm]

16

25

32

CB

16

20

25

D

34

44

51

EH

34.3

45.5

56.5

EV

M5 x 0.8

M8 x 1.25

M8 x 1.25

H

18

24

31

J

14

17

22

K

10.5

14.5

18.5

L

25.5

34   

40   

M O1

  7

  8

10

R

35

45

60

S

35.5

46.5

61   

T

0.5

1.5

1   

U

M4 x 0.7

M5 x 0.8

M6 x 1

Nota 2) Posición tras el retorno al origen.
Nota 3) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de retorno al origen ha cambiado.
Nota 4) La dirección de la distancia entre caras en el extremo del vástago (�K) varía dependiendo de los productos.

A

10 a 100
101 a 300
15 a 100

101 a 400
20 a 100

101 a 500

Tamaño

16

25

32

28   

42   

56.4

V

61.8

63.4

68.4

W

62.5

59.6

—

24

26

32

Y

W
X

Cable del motor (2 x ø5)

Cable de bloqueo
(ø3.5)

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 4

00

20
20

15

20

20

15

24

24

Motor paso
a paso

Cable de
bloqueo

Cable del
motor

Servomotor
Cable del motor

X2

T2

Cable del motor
(2 x ø5)

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 2

50

20

20 24

24

Motor paso
a paso

Servomotor

Cable del motor

7.5
7.5
7.5

83   
88.5
98.5

Tamaño

16
25
32

T2 X2

[mm]

Material de la cubierta del motor:
Resina sintética

105.8
103.9
111.4

Tamaño

16
25
32

W
124.3
125.9
138.4

X
106.5
100.1
—

W
 125   
122.1
—

X

[mm]
Motor paso a paso Servomotor

Motor en paralelo
Con cubierta del motor/LEY    ��   -�C

16
25
32

A
B
C

Con bloqueo/LEY    ��   -�B
16
25
32

A
B
CDimensiones:

Nota 1) El rango en el que el vástago se puede mover cuando vuelve al origen. Asegúrese de que ninguna  
             pieza de trabajo montada sobre el vástago interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios 
             colocados alrededor del vástago.

Motor 
paso a 
paso

Servo
motor

Rango de
carrera
[mm]

Motor 
paso a 
paso

Servo
motor
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 949

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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CaracterísticasDimensiones

Cable del motor (2 x ø5)

Cable de bloqueo (ø3.5)

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 4

00

2 VB
A

C1

L2

H1

M
M

L1

Distancia entre
caras B1

L

C
V

X2

T2

A

13
22
22

12   
20.5
20.5

Tamaño

16
25
32

B1 C1

5
8
8

H1

24.5
38   
42.0

L1

14   
23.5
23.5

L2

M8 x 1.25
M14 x 1.5
M14 x 1.5

MM

[mm]

7.5

7.5

7.5

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 200
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

66.5

68.5

73.5

Tamaño Rango de carrera A
169
189
198.5
223.5
220
250

16

25

32

T2 X2

35

46

60

L

43

54.5

68.5

CV
[mm]

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 200
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

Tamaño Rango de carrera A VB
210.3
230.3
235.9
260.9
259.9
289.9

Motor paso a paso

211
231
232.1
257.1

—
—

—

Servomotor

16

25

32

105.8

103.9

111.4

Motor paso a paso

106.5

100.1

Servomotor

[mm]

Motor en línea
Con cubierta del motor/LEY    D�   -�C

16
25
32

A
B
C

Con bloqueo/LEY    D�   -�B
16
25
32

A
B
C

Rosca macho en extremo del vástago/LEY    ��   -��M
16
25
32

A
B
C

Fijación de montaje / Ref.

Tuerca del extremo del vástago

[mm]
Material: Acero al carbono (niquelado)

Ref.

NT-02
NT-04

16
25, 32

15.0
25.4

C

13
22

B

5
8

Hd

M8 x 1.25
M14 x 1.5

∗ Para las fijaciones por escuadras, pida 2 unidades por cada cilindro.
∗ Las siguientes piezas se incluyen con cada tipo de fijación.

Escuadra: Perno de montaje del cuerpo
Brida: Perno de montaje del cuerpo
Fijación oscilante hembra: Ejes de fijación oscilante, anillo retén tipo C para 
eje, perno de montaje del cuerpo

16
25
32

Escuadra

LEY-L016
LEY-L025
LEY-L032

Brida

LEY-F016
LEY-F025
LEY-F032

Fijación oscilante
hembra

LEY-D016
LEY-D025
LEY-D032

Accesorios

Tamaño 
aplicable

Tamaño 
aplicable

∗ L1 corresponde al momento en que la unidad se 
encuentra en la posición de origen, es decir, a 2 mm 
del extremo.
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago950

A
ctuadores 

Eléctricos

Accesorios

T1U

VT2

F
B

Unión

T1

T2V

B

Unión

Unión

Fijación de montaje de tipo A

Unión

Fijación de montaje de tipo B

H
Con adhesivo de bloqueo

C

L

ød
1

UT

UA

ød
2

K

M W

E

2 x øD

RS

M W

J
E

2 x øO avellanado
2 x øD pasanteUnión

Fijaciones de unión simple  ∗ La unión no está incluida con las fijaciones de montaje de tipo A y B. Por tanto, debe pedirla de forma separada.

Fijación de montaje de tipo A

Fijación de montaje de tipo B

Referencia de unión y fijación de montaje (tipo A/B)

LEY U025

025 25, 32

Admisible
Excentricidad [mm]

Tamaño aplicable

� Para rosca macho/JA � Para rosca hembra/JB

Básico

Escuadra
Brida

Unión

YA 03
03 25, 32
Tamaño aplicable

Montaje
fijación

Fijación de montaje
YA
YB

Fijación de montaje de tipo A
Fijación de montaje de tipo B

Tamaño aplicable

Juego

25 32
±1

0.5

<Forma de pedido>
� La unión no está incluida con las fijaciones de 

montaje de tipo A y B. Por tanto, debe pedirla de 
forma separada.

Ejemplo) Ref.
� Unión ············································· LEY-U025
� Fijación de montaje de tipo A ···········YA-03

Ref. de fijaciones de montaje aplicables
Referencia de unión y fijación de montaje (tipo A/B)

25, 32 LEY-U025
Fijación de montaje de tipo A

YA-03
Fijación de montaje de tipo B

YB-03

Material: Acero inoxidable

Ref.

LEY-U025 25, 32 17

UA

11

C

16

d1

8

d2

14

K

7

L

6

UT

22

Peso
[g]

M8 x 1.25

H

[mm]

Material: Acero al cromo molibdeno (niquelado)

Ref.

YA-03 25, 32 18

B

6.8

D

16

E

6

F

42

M

6.5

T1

10

T2

[mm]

Ref.

YA-03 25, 32 6

U

18

V

56

W

55

Peso
[g]

Material: Acero inoxidable

Ref.

YB-03 25, 32 12

B

7

D

25

E

9

J

34

M

11.5 prof. 7.5

øO

Ref.

YB-03 25, 32 6.5

T1

10

T2

18

V

50

W

9

RS

80

Peso
[g]

[mm]

� Para rosca macho/JS

• Acero inoxidable 304 (aspecto)
• Cubierta antipolvo

Goma fluorada/Goma de silicona

16
25, 32

Tamaño de rosca

M8 x 1.25
M14 x 1.5

16
25, 32

Tamaño de rosca

M5 x 0.8
M8 x 1.25

Articulaciones flotantes

Tamaño 
aplicable

Tamaño 
aplicable

Excentricidad 
tolerancia

Tamaño 
aplicable

Ref. de 
unión

Tamaño 
aplicable

Tamaño 
aplicable

Tamaño 
aplicable

Tamaño 
aplicable

Tamaño 
aplicable
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 951

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Gráfica de velocidad-carga de trabajo vertical (Guía)

C
ar

ga
 d

e 
tra

ba
jo

 v
er

tic
al

 [k
g]

Velocidad [mm/s]

35

30

25

20

15

10

5

0
0 300200 400100 500 600

Paso 3: LEY25C

Paso 6: LEY25B

Paso 12: LEY25A

C
ar

ga
 d

e 
tra

ba
jo

 v
er

tic
al

 [k
g]

Velocidad [mm/s]

50

40

30

20

10

0
0 300200 400100 500 600

Paso 4: LEY32C

Paso 8: LEY32B

Paso 16: LEY32A

C
ar

ga
 d

e 
tra

ba
jo

 v
er

tic
al

 [k
g]

Velocidad [mm/s]

14

12

10

8

6

4

2

0
0 300200 400100 500 600

Paso 3: LEY25AC

Paso 6: LEY25AB

Paso 12: LEY25AA

C
ar

ga
 d

e 
tra

ba
jo

 v
er

tic
al

 [k
g]

Velocidad [mm/s]

10

8

6

4

2

0
0 300200 400100 500 600

Paso 2.5: LEY16AC

Paso 5: LEY16AB

Paso 10: LEY16AAC
ar

ga
 d

e 
tra

ba
jo

 v
er
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al

 [k
g]

Velocidad [mm/s]

10

8

6

4

2

0
0 300200 400100 500 600

Paso 2.5: LEY16C

Paso 5: LEY16B

Paso 10: LEY16A
Ca

rga
 la

ter
al 

ad
mi

sib
le 

en
 el

 ex
tre

mo
 de

l vá
sta

go
: F

 [N
]

Carrera [mm]

100

10

1
0 300200 400100 500 600

LEY32�

LEY16�

LEY25�

Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC)

LEY16

LEY25

LEY32

LEY25

LEY16

Carga lateral admisible en el extremo del vástago (Guía)

F

Centro de gravedad

[Carrera] 

Pieza de trabajo
= [Carrera del producto] + 
[Distancia desde el extremo del 
vástago hasta el centro de 
gravedad de la pieza de trabajo] 
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago952

A
ctuadores 

Eléctricos

Gráfica de conversión de fuerza (Guía)

0

20

40

60

80

100

120

140

40 50 60 70 80 90 100

Fu
er

za
 [N

]

Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]

Fu
er

za
 [N

]

Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]

Fu
er

za
 [N

]
Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]

Fu
er

za
 [N

]

Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]

Fu
er

za
 [N

]

Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]

0
20
40
60
80

100
120
140
160

30 40 50 60 70 80 90

Máx. 85%

0

100

200

300

400

500

30 40 50 60 70 80 90

0
100
200
300
400
500
600
700
800

30 40 50 60 70 80 90

Máx. 85%

0

20

40

60

80

100

120

40 50 60 70 80 90 100

Máx. 95%

Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC)

LEY16 LEY16

LEY25LEY25

LEY32

95 o menos 100 —40°C o menos

95 o menos 100 —40°C o menos65 o menos 100 —40°C o menos

85 o menos
65 o menos

85

100
100
50

—
—
15

25°C o menos

40°C

85 o menos
40 o menos

50
70
85

25°C o menos

40°C

100
100
70
20
15

—
—
12
1.3
0.8

Modelo Modelo

1 a 4
5 a 20
21 a 50

1 a 4
5 a 20
21 a 35

1 a 4
5 a 20
21 a 30

30% a 85%
35% a 85%
60% a 85%
20% a 65%
35% a 65%
50% a 65%
20% a 85%
35% a 85%
60% a 85%

LEY16�

LEY25�

LEY32�

<Fuerza de empuje y umbrales de activación> sin carga

1 a 4
5 a 20
21 a 50

1 a 4
5 a 20
21 a 35

40% a 95%
60% a 95%
80% a 95%
40% a 95%
60% a 95%
80% a 95%

LEY16�A

LEY25�A

Nota) Para la carga vertical (hacia arriba), la fuerza de empuje (máxima) debe 
ajustarse tal como se muestra a continuación y el dispositivo debe 
utilizarse con una carga de trabajo inferior a la mostrada a continuación.

Modelo
Paso

LEY16� LEY25� LEY32� LEY16�A LEY25�A

Carga de trabajo [kg]
Fuerza de empuje

1 1.5
85%

3
A B C

2.5 5
65%

10
A B C

4.5 9
85%

18
A B C

1 1.5
95%

3
A B C

1.2 2.5
95%

5
A B C

Paso 2.5: LEY16C
Paso 5: LEY16B

Paso 10: LEY16A

Paso 3: LEY25C
Paso 6: LEY25B

Paso 12: LEY25A

Paso 4: LEY32C
Paso 8: LEY32B

Paso 16: LEY32A

Paso 2.5: LEY16AC
Paso 5: LEY16AB

Paso 10: LEY16AA

Paso 3: LEY25AC
Paso 6: LEY25AB

Paso 12: LEY25AA

Máx. 95%

Máx. 65%

Factor de trabajo
 [%]

Temperatura 
ambiente

Valor de ajuste de la 
fuerza de empuje [%]

Tiempo de empuje 
continuo [minutos]

Factor de trabajo
 [%]

Temperatura 
ambiente

Valor de ajuste de la 
fuerza de empuje [%]

Tiempo de empuje 
continuo [minutos]

Factor de trabajo
 [%]

Temperatura 
ambiente

Valor de ajuste de la 
fuerza de empuje [%]

Tiempo de empuje 
continuo [minutos]

Factor de trabajo
 [%]

Temperatura 
ambiente

Valor de ajuste de la 
fuerza de empuje [%]

Tiempo de empuje 
continuo [minutos]

Factor de trabajo
 [%]

Temperatura 
ambiente

Valor de ajuste de la 
fuerza de empuje [%]

Tiempo de empuje 
continuo [minutos]

Velocidad 
de empuje 

[mm/s]

Fuerza de 
empuje (Valor 
de entrada de 

ajustes)

Velocidad 
de empuje 

[mm/s]

Fuerza de 
empuje (Valor de 

entrada de 
ajustes)
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 953

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Características técnicas de LEYG (Modelo con vástago guía)

4

6

1.5

14 a 38
15 a 500

11

17

3.5

27 a 74
8 a 250

50 o menos

20

30

7.5

51 a 141
4 a 125

12

18

7

63 a 122
18 a 500

30

50

15

126 a 238
9 a 250

3000

30

50

29

232 a 452
5 a 125

20

30

9

80 a 189
24 a 500

40

60

20

156 a 370
12 a 250

30 o menos

40

60

41

296 a 707
6 a 125

30, 50, 100, 150, 200 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300

35 o menos
±0.02

50/20
Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)

Casquilo de fricción (LEYG�M), Rodamiento lineal a bolas (LEYG�L)
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

30, 50, 100, 150, 200, 250, 300

Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4) 5)

Velocidad [mm/s] Nota 5)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Velocidad de empuje [mm/s] Nota 6)

Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso del husillo [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 7)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 8)

Horizontal

Vertical

Aceleración/Deceleración
a 3000 [mm/s2]

Aceleración/Deceleración
a 2000 [mm/s2]

Aceleración y deceleración
a 3000 [mm/s2]

�28 �42
Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
24 VDC ± 10%

�56.4

10 5 2.5 12 6 3 16 8

23 40

0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en raíl DIN)
Modelo de funcionamiento no magnetizante

5
24 VDC ± 10%

50

3.6 5

4

20 39 78 78 157 294 108 216 421

Nota 1) Las carreras intermedias se fabrican bajo demanda.
Nota 2) Horizontal: El valor máximo de la carga de trabajo para la operación de posicionamiento. Para la operación de empuje, la carga de trabajo máxima es igual a la 

"Carga de trabajo vertical". Se requiere una guía externa para soportar la carga. La carga de trabajo y la velocidad de traslado reales dependerán del estado de la 
guía externa.
Vertical: La velocidad depende de la carga de trabajo.
Ajuste los valores de aceleración/deceleración a 3000 [mm/s2] o menos.

Nota 3) La precisión de la fuerza de empuje es de ±20% (fondo de escala).
Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" varía de 35% a 85% para el modelo LEYG16, de 35% a 65% para el modelo LEYG25 y de 35% a 85% para el 

modelo LEYG32. La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" pueden variar en función del valor de ajuste. Compruebe “Selección del modelo”.
Nota 5) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de la longitud del cable, la carga y las condiciones de montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m, 

disminuirá en hasta un 10% por cada 5 m (A 15 m: reducido en hasta un 20%).
Nota 6) La velocidad de empuje es la velocidad admisible para la operación de empuje.
Nota 7) Resistencia a impactos: Se supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en 

el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como perpendicular 
al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 8) El consumo de energía (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando.
Nota 9) El consumo de energía en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está detenido en la 

posición de ajuste, excepto durante la operación de empuje.
Nota 10) El consumo de energía máxima momentánea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando. Dicho valor puede 

utilizarse para la selección del suministro eléctrico.
Nota 11) Únicamente con bloqueo.
Nota 12) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

Modelo
Carrera [mm] Nota 1)
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Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
LEYG16M

L LEYG25M
L LEYG32M

L

 Nota 2)

Peso del controlador [kg]
Tipo Nota 11)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 12)

Tensión nominal [V]

Consumo de energía en reposo
durante el funcionamiento [W] Nota 9) 16

43

15

48

48

104
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as
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Carga 
de 
trabajo 
[kg]

Consumo de energía máx. 
momentánea [W] Nota 10) 
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago954

A
ctuadores 

Eléctricos

Características técnicas de LEYG (Modelo con vástago guía)

Peso adicional
Tamaño
Bloqueo
Cubierta del motor

Modelo

30

11

66 a 130
5 a 125

15

5

37 a 72
9 a 250

35 o menos

6

7

2

18 a 35
18 a 500

12

7.5

57 a 111
4 a 125

6

3.5

30 a 58
8 a 250

50 o menos

3

1.5

16 a 30
15 a 500

30, 50, 100, 150, 200 30, 50, 100, 150
200, 250, 300

3000

±0.02

50/20
Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)

Casquilo de fricción (LEYG�M), Rodamiento lineal a bolas (LEYG�L)
5 a 40

90 H.R. o menos (sin condensación)

Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4)

Velocidad [mm/s]
Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Velocidad de empuje [mm/s] Nota 5)

Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso del husillo [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 6)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Salida de motor [W]
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 7)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 8)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 9)

Peso del controlador [kg]
Tipo Nota 10)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 11)

Tensión nominal [V]

Carrera [mm] Nota 1)

�28
30

�42
36

40
4 (Horizontal)/6 (Vertical)

59

86
4 (Horizontal)/12 (Vertical)

96

Servomotor (24 VDC)
Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

24 VDC ± 10%

0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en raíl DIN)
Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC ± 10%
3.6 5

3122.5510

157 29478783920

Servomotor (24 VDC)

30
0.83
0.83

50
0.97
0.97

100
1.20
1.20

150
1.49
1.49

200
1.66
1.66

30
1.66
1.62

50
1.85
1.81

100
2.17
2.13

150
2.59
2.55

200
2.93
2.89

250
3.27
3.23

300
3.53
3.49

30
2.90
—

50
3.16
—

100
3.71
—

150
4.27
—

200
4.94
—

250
5.43
—

300
5.87
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16M LEYG25M LEYG32M
Carrera [mm]

Peso / Motor en línea

0.12
0.02

16
0.26
0.03

25
0.53
0.04

32
[kg]

Carga de
trabajo
[kg] Nota 2)

Aceleración/Deceleración
a 3000 [mm/s2]

Aceleración/Deceleración
a 3000 [mm/s2]

Nota 1) Las carreras mostradas entre (  ) y las 
carreras intermedias se fabrican bajo 
demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor máximo de la carga de 
trabajo para la operación de posicionamiento. 
Para la operación de empuje, la carga de 
trabajo máxima es igual a la "Carga de trabajo 
vertical". 
Para soportar la carga es necesaria la guía 
externa. La carga de trabajo y la velocidad de 
traslado reales dependerán del estado de la 
guía externa.
Ajuste los valores de 
aceleración/deceleración a 3000 [mm/s2] o 
menos.

Nota 3) La precisión de la fuerza de empuje es de 
±20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" 
varía de 50% a 95% para el modelo 
LEYG16A, de 50% a 95% para el modelo 
LEYG25A.
La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" 
pueden variar en función del valor de ajuste. 
Compruebe la "Selección del modelo".

Nota 5) La velocidad de empuje es la velocidad 
admisible para la operación de empuje.

Nota 6) Resistencia a impactos: Se supera la prueba 
de impacto tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a 
cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba 
en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 
Hz. La prueba se realizó tanto en dirección 
paralela como perpendicular al husillo. (La 
prueba se llevó a cabo con el actuador en el 
estado inicial).

Nota 7) El consumo de energía (incluyendo el 
controlador) corresponde al momento en el 
que el actuador está funcionando.

Nota 8) El consumo de energía en reposo durante el 
funcionamiento (incluyendo el controlador) 
corresponde al momento en el que el 
actuador está detenido en la posición de 
ajuste, excepto durante la operación de 
empuje.

Nota 9) El consumo de energía máxima momentánea 
(incluyendo el controlador) corresponde al 
momento en el que el actuador está 
funcionando. Dicho valor puede utilizarse 
para la selección del suministro eléctrico.

Nota 10) Únicamente con bloqueo.
Nota 11) Para un actuador con bloqueo, añada el 

consumo de energía para el bloqueo.

LEYG16  AM
L LEYG25  AM

L

30
0.84
0.84

50
0.97
0.97

100
1.14
1.14

150
1.43
1.43

200
1.58
1.58

30
1.67
1.63

50
1.88
1.84

100
2.12
2.08

150
2.55
2.51

200
2.81
2.77

250
3.13
3.09

300
3.37
3.33

30
2.90
—

50
3.17
—

100
3.56
—

150
4.11
—

200
4.65
—

250
5.16
—

300
5.55
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16L LEYG25L LEYG32L
Carrera [mm]

30
0.83
0.83

50
0.97
0.97

100
1.20
1.20

150
1.49
1.49

200
1.66
1.66

30
1.67
1.63

50
1.86
1.82

100
2.18
2.14

150
2.60
2.56

200
2.94
2.90

250
3.28
3.24

300
3.54
3.50

30
2.91
—

50
3.17
—

100
3.72
—

150
4.28
—

200
4.95
—

250
5.44
—

300
5.88
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16M LEYG25M LEYG32M
Carrera [mm]

Peso / Motor en paralelo

30
0.84
0.84

50
0.97
0.97

100
1.14
1.14

150
1.43
1.43

200
1.58
1.58

30
1.68
1.64

50
1.89
1.85

100
2.13
2.09

150
2.56
2.52

200
2.82
2.78

250
3.14
3.10

300
3.38
3.34

30
2.91
—

50
3.18
—

100
3.57
—

150
4.12
—

200
4.66
—

250
5.17
—

300
5.56
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16L LEYG25L LEYG32L
Carrera [mm]

Horizontal

Vertical
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producto [kg]
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producto [kg]

Peso del 
producto [kg]
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 955

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Dimensiones:  Motor en paralelo LEYG

0.5 C
FB

VB
VA

65
Y

B + Carrera
A + Carrera

FA

�20

4 x øG
pasante

Z WA

X PøD
A

øD
B

L + Carrera

(0.5)

Sección XX

X

Z
WB

WA
WC + Carrera

K

(0.5)

Sección XX

XA H9

XB

XA

Sección XX

EH
T

SQ

J
U

EV
�

V
X

M

M

EB

H

EA

G
A

Carrera

[2] 2

(FC)

4 x OA pasante

øXA H9 prof. XA

Final de carrera
[Origen] Nota 3)

Rango de funcionamiento
del vástago Nota 1)

Origen Nota 2)

[Final de carrera]

LEYG�M, LEYG�L Común

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 200
Carrera 39 o menos

Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

109   

129   

141.5

166.5

160.5

190.5

A

  90.5

110.5

116   

141   

130   

160   

B
37 
52 
82 
50 

  67.5

  84.5
102   
55 

68 

85 
102   

C

16

20

25

DA

35

46

60

EA

  69

  85

101

EB

  83

103

123

EH

41.3

52.5

64   

EV

  8

11

12

FA

10.5

14.5

18.5

FB

4.3

5.4

5.4

  8.5

12.5

16.5

GFC

  74.5

99 

125.5

H

32   

40.5

50.5

GA

25   

31   

38.5

J

25.5

34   

40   

M

23

29

30

K

M4 x 0.7

M5 x 0.8

M6 x 1.0

NA

  7

  8

10

NB

5.5

6.5

8.5

NC

M5 x 0.8

M6 x 1.0

M6 x 1.0

OA

10

12

12

OB

LEYG�M (Casquilo de fricción)
Carrera estándar: 30, 50, 100

Carrera 64 o menos
Carrera 65 a 90 
Carrera 91 a 200

Carrera 59 o menos
Carrera 60 a 185
Carrera 186 a 300

Carrera 54 o menos
Carrera 55 a 180
Carrera 181 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

  51.5
  74.5
105   
  67.5
100.5
138   
74 

107   
144   

L

10

12

16

DB

LEYG�L (Rodamiento lineal a bolas)
Carrera estándar: 50, 100, 200

Carrera 90 o menos
Carrera 91 a 200

Carrera 114 o menos
Carrera 115 a 190
Carrera 191 a 300

Carrera 114 o menos
Carrera 115 a 190
Carrera 191 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

75 
105   
91 

115   
133   
  97.5
116.5
134   

L

  8

10

13

DB

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 200
Carrera 39 o menos

Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

65

80

95

P

15

18

28

Q

25

30

40

S

  79

  95

117

T

7   

7   

7.5

U

28   

42   

56.4

V

80.3

85.4

95.4

Motor paso a paso Servomotor
VA

61.8

63.4

68.4

VB

81   

81.6

—

VA

62.5

59.6

—

VB
25
40
70
35

50

70
85
40

50

70
85

WA
19   
26.5
41.5
26   

33.5

43.5
51   
28.5

33.5

43.5
51   

WB

  55

  75

  70

  95

  75

105

WC

44

54

64

X

3

4

5

XA

4

5

6

XB

22.5

26.5

34   

Y

6.5

8.5

8.5

Z

Nota 1) El rango en el que el vástago se 
puede mover cuando vuelve al 
origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo 
montada sobre el vástago 
interfiera con las piezas de 
trabajo y los accesorios 
colocados alrededor del vástago. 

Nota 2) Posición tras el retorno al origen.
Nota 3) El número que aparece entre 

paréntesis indica que la dirección 
de retorno al origen ha cambiado.

[mm]

[mm]

[mm]

øXA H9 prof. XA 4 x OA profundidad efectiva
de rosca OB

4 x NA profundidad 
efectiva de rosca NB

2 x NA profundidad 
efectiva de rosca NC

Características técnicas de LEYG (Modelo con vástago guía)

Peso adicional
Tamaño
Bloqueo
Cubierta del motor

Modelo

30

11

66 a 130
5 a 125

15

5

37 a 72
9 a 250

35 o menos

6

7

2

18 a 35
18 a 500

12

7.5

57 a 111
4 a 125

6

3.5

30 a 58
8 a 250

50 o menos

3

1.5

16 a 30
15 a 500

30, 50, 100, 150, 200 30, 50, 100, 150
200, 250, 300

3000

±0.02

50/20
Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)

Casquilo de fricción (LEYG�M), Rodamiento lineal a bolas (LEYG�L)
5 a 40

90 H.R. o menos (sin condensación)

Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4)

Velocidad [mm/s]
Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Velocidad de empuje [mm/s] Nota 5)

Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso del husillo [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 6)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Salida de motor [W]
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 7)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 8)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 9)

Peso del controlador [kg]
Tipo Nota 10)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 11)

Tensión nominal [V]

Carrera [mm] Nota 1)

�28
30

�42
36

40
4 (Horizontal)/6 (Vertical)

59

86
4 (Horizontal)/12 (Vertical)

96

Servomotor (24 VDC)
Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

24 VDC ± 10%

0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en raíl DIN)
Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC ± 10%
3.6 5

3122.5510

157 29478783920

Servomotor (24 VDC)

30
0.83
0.83

50
0.97
0.97

100
1.20
1.20

150
1.49
1.49

200
1.66
1.66

30
1.66
1.62

50
1.85
1.81

100
2.17
2.13

150
2.59
2.55

200
2.93
2.89

250
3.27
3.23

300
3.53
3.49

30
2.90
—

50
3.16
—

100
3.71
—

150
4.27
—

200
4.94
—

250
5.43
—

300
5.87
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16M LEYG25M LEYG32M
Carrera [mm]

Peso / Motor en línea

0.12
0.02

16
0.26
0.03

25
0.53
0.04

32
[kg]

Carga de
trabajo
[kg] Nota 2)

Aceleración/Deceleración
a 3000 [mm/s2]

Aceleración/Deceleración
a 3000 [mm/s2]

Nota 1) Las carreras mostradas entre (  ) y las 
carreras intermedias se fabrican bajo 
demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor máximo de la carga de 
trabajo para la operación de posicionamiento. 
Para la operación de empuje, la carga de 
trabajo máxima es igual a la "Carga de trabajo 
vertical". 
Para soportar la carga es necesaria la guía 
externa. La carga de trabajo y la velocidad de 
traslado reales dependerán del estado de la 
guía externa.
Ajuste los valores de 
aceleración/deceleración a 3000 [mm/s2] o 
menos.

Nota 3) La precisión de la fuerza de empuje es de 
±20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" 
varía de 50% a 95% para el modelo 
LEYG16A, de 50% a 95% para el modelo 
LEYG25A.
La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" 
pueden variar en función del valor de ajuste. 
Compruebe la "Selección del modelo".

Nota 5) La velocidad de empuje es la velocidad 
admisible para la operación de empuje.

Nota 6) Resistencia a impactos: Se supera la prueba 
de impacto tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a 
cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba 
en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 
Hz. La prueba se realizó tanto en dirección 
paralela como perpendicular al husillo. (La 
prueba se llevó a cabo con el actuador en el 
estado inicial).

Nota 7) El consumo de energía (incluyendo el 
controlador) corresponde al momento en el 
que el actuador está funcionando.

Nota 8) El consumo de energía en reposo durante el 
funcionamiento (incluyendo el controlador) 
corresponde al momento en el que el 
actuador está detenido en la posición de 
ajuste, excepto durante la operación de 
empuje.

Nota 9) El consumo de energía máxima momentánea 
(incluyendo el controlador) corresponde al 
momento en el que el actuador está 
funcionando. Dicho valor puede utilizarse 
para la selección del suministro eléctrico.

Nota 10) Únicamente con bloqueo.
Nota 11) Para un actuador con bloqueo, añada el 

consumo de energía para el bloqueo.

LEYG16  AM
L LEYG25  AM

L

30
0.84
0.84

50
0.97
0.97

100
1.14
1.14

150
1.43
1.43

200
1.58
1.58

30
1.67
1.63

50
1.88
1.84

100
2.12
2.08

150
2.55
2.51

200
2.81
2.77

250
3.13
3.09

300
3.37
3.33

30
2.90
—

50
3.17
—

100
3.56
—

150
4.11
—

200
4.65
—

250
5.16
—

300
5.55
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16L LEYG25L LEYG32L
Carrera [mm]

30
0.83
0.83

50
0.97
0.97

100
1.20
1.20

150
1.49
1.49

200
1.66
1.66

30
1.67
1.63

50
1.86
1.82

100
2.18
2.14

150
2.60
2.56

200
2.94
2.90

250
3.28
3.24

300
3.54
3.50

30
2.91
—

50
3.17
—

100
3.72
—

150
4.28
—

200
4.95
—

250
5.44
—

300
5.88
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16M LEYG25M LEYG32M
Carrera [mm]

Peso / Motor en paralelo

30
0.84
0.84

50
0.97
0.97

100
1.14
1.14

150
1.43
1.43

200
1.58
1.58

30
1.68
1.64

50
1.89
1.85

100
2.13
2.09

150
2.56
2.52

200
2.82
2.78

250
3.14
3.10

300
3.38
3.34

30
2.91
—

50
3.18
—

100
3.57
—

150
4.12
—

200
4.66
—

250
5.17
—

300
5.56
—

Modelo

Motor paso a paso
Servomotor

LEYG16L LEYG25L LEYG32L
Carrera [mm]

Horizontal

Vertical

C
ar

ac
te

rís
tic

as
 té

cn
ic

as
 d

el
 a

ct
ua

do
r

Ca
ra

ct
er

ís
tic

as
 té

cn
ica

s 
el

éc
tri

ca
s

Peso

Ca
ra

cte
rís

tic
as

 
té

cn
ica

s d
e 

la 
un

ida
d 

de
 b

loq
ue

o

Peso del 
producto [kg]

Peso del 
producto [kg]

Peso del 
producto [kg]

Peso del 
producto [kg]
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago956

A
ctuadores 

Eléctricos

Dimensiones: Motor en línea LEYG

Sección XX

XA H9

XB

XA

EB
EA

G
A H

�V

H SQ

EV J
U X

T
EH

4 x OA pasante

Sección XX

KX

WB
(0.5)

WAZ
WC

Sección XX

øD
B

X øD
AP

WA
(0.5)

Z
L + Carrera

4 x øG
pasante

65

A + Carrera
VB

2YD
B + Carrera

2 (FC)

FBFA
0.5 C

Carrera[2]

Lo
ng

itu
d 

de
 ca

ble
 ≈

 3
00

Final de carrera
[Origen] Nota 3)

Rango de funcionamiento del vástago Nota 1)

Origen Nota 2)

[Final de carrera]

øXA H9 prof. XA

LEYG�M, LEYG�L Común

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 200

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera Motor paso a paso Servomotor

174.3

194.3

206.4

231.4

228.9

258.9

A
175   

195   

202.6

227.6

—

—

92

112 

115.5

140.5

128

158

B
  37
  52
  82
  50

  67.5

  84.5
102
  55

  68

  85
102

C

16

20

25

DA

35

45

60

EA

69

85

101

EB

83

103

123

EH

41.3

52.5

64

EV

8

11

12

FA

8.5

12.5

16.5

FC

10.5

14.5

18.5

FB

4.3

5.4

5.4

G

42.5

53.5

68.5

H

32

40.5

50.5

GA

25

31

38.5

J

23

29

30

K

M4 x 0.7

M5 x 0.8

M6 x 1.0

NA

5.5

6.5

8.5

NC

M5 x 0.8

M6 x 1.0

M6 x 1.0

OA

LEYG�M (Casquilo de fricción)
Carrera estándar: 30, 50, 100

Carrera 64 o menos
Carrera 65 a 90

Carrera 91 a 200
Carrera 59 o menos

Carrera 60 a 185
Carrera 186 a 300

Carrera 54 o menos
Carrera 55 a 180

Carrera 181 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

  51.5
  74.5
105   
  67.5
100.5
138   
74 

107   
144   

L

10

12

16

DB

LEYG�L (Rodamiento lineal a bolas)
Carrera estándar: 50, 100, 200

Carrera 90 o menos
Carrera 91 a 200

Carrera 114 o menos
Carrera 115 a 190
Carrera 191 a 300

Carrera 114 o menos
Carrera 115 a 190
Carrera 191 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

75 
105   
91 

115   
133   
  97.5
116.5
134   

L

  8

10

13

DB

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 200

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

10

12

12

OB

65

80

95

P

15

18

28

Q

25

30

40

S

79

95

117

T

7

7

7.5

U

28

42

56.4

Motor paso a paso ServomotorV

61.8

63.4

68.4

62.5

59.6

—

VB
25
40
70
35

50

70
85
40

50

70
85

19
26.5
41.5
26

33.5

43.5
51
28.5

33.5

43.5
51

WBWA

55

75

70

95

75

105

WC

44

54

64

X

3

4

5

XA

4

5

6

XB

24

26

32

YD

6.5

8.5

8.5

Z

[mm]

[mm]

[mm]

øXA H9 prof. XA

4 x OA profundidad efectiva de rosca OB
2 x NA profundidad efectiva
de rosca NC

Nota 1) El rango en el que el vástago se 
puede mover cuando vuelve al 
origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo 
montada sobre el vástago 
interfiera con las piezas de 
trabajo y los accesorios 
colocados alrededor del vástago. 

Nota 2) Posición tras el retorno al origen.
Nota 3) El número que aparece entre 

paréntesis indica que la dirección 
de retorno al origen ha cambiado.
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 957

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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CaracterísticasDimensiones

X2

T2

Cable del motor (2 x ø5)

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 2

50

W
X

Cable del motor (2 x ø5)
Cable de bloqueo (ø3.5)

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 4

00

L

C
V

X2

T2

A
Cable del motor (2 x ø5)

Cable de bloqueo (ø3.5)

65

Lo
ng

itu
d 

de
 c

ab
le

 ≈
 4

00

2 VB
A

H

L

Con bloqueo/LEYG    ��   -�B
16
25
32

A
B
C

7.5
7.5
7.5

83   
88.5
98.5

Tamaño

16
25
32

T2 X2

[mm]

Material de la cubierta del motor:
Resina sintética

105.8
103.9
111.4

Tamaño

16
25
32

W
124.3
125.9
138.4

X
106.5
100.1
—

W
125   
122.1
—

X

[mm]
Motor paso a paso Servomotor

Motor en paralelo

Motor en línea
Con cubierta del motor/LEYG    �D�   -�C

16
25
32

A
B
C

Con bloqueo/LEYG    �D�   -�B
16
25
32

A
B
C

7.5

7.5

7.5

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 200
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

66.5

68.5

73.5

Tamaño Rango de carrera A
177
197
209.5
234.5
232
262

16

25

32

T2 X2

35

46

60

L

50

61.5

76

H

43

54.5

68.5

CV
[mm]

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 200
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300
Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

Tamaño Rango de carrera A VB
218.3
238.3
246.9
271.9
271.9
301.9

Motor paso a paso

219
239
243.1
268.1

—
—

—

Servomotor

16

25

32

105.8

103.9

111.4

Motor paso a paso

106.5

100.1

Servomotor

[mm]

Con cubierta del motor/LEYG    ��   -�C
16
25
32

A
B
C

Dimensiones: Motor en línea LEYG

Sección XX

XA H9

XB

XA

EB
EA

G
A H

�V

H SQ

EV J
U X

T
EH

4 x OA pasante

Sección XX

KX

WB
(0.5)

WAZ
WC

Sección XX

øD
B

X øD
AP

WA
(0.5)

Z
L + Carrera

4 x øG
pasante

65

A + Carrera
VB

2YD
B + Carrera

2 (FC)

FBFA
0.5 C

Carrera[2]

Lo
ng

itu
d 

de
 ca

ble
 ≈

 3
00

Final de carrera
[Origen] Nota 3)

Rango de funcionamiento del vástago Nota 1)

Origen Nota 2)

[Final de carrera]

øXA H9 prof. XA

LEYG�M, LEYG�L Común

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 200
Carrera 39 o menos

Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera Motor paso a paso Servomotor

174.3

194.3

206.4

231.4

228.9

258.9

A
175   

195   

202.6

227.6

—

—

92

112 

115.5

140.5

128

158

B
  37
  52
  82
  50

  67.5

  84.5
102
  55

  68

  85
102

C

16

20

25

DA

35

45

60

EA

69

85

101

EB

83

103

123

EH

41.3

52.5

64

EV

8

11

12

FA

8.5

12.5

16.5

FC

10.5

14.5

18.5

FB

4.3

5.4

5.4

G

42.5

53.5

68.5

H

32

40.5

50.5

GA

25

31

38.5

J

23

29

30

K

M4 x 0.7

M5 x 0.8

M6 x 1.0

NA

5.5

6.5

8.5

NC

M5 x 0.8

M6 x 1.0

M6 x 1.0

OA

LEYG�M (Casquilo de fricción)
Carrera estándar: 30, 50, 100

Carrera 64 o menos
Carrera 65 a 90
Carrera 91 a 200

Carrera 59 o menos
Carrera 60 a 185
Carrera 186 a 300

Carrera 54 o menos
Carrera 55 a 180
Carrera 181 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

  51.5
  74.5
105   
  67.5
100.5
138   
74 

107   
144   

L

10

12

16

DB

LEYG�L (Rodamiento lineal a bolas)
Carrera estándar: 50, 100, 200

Carrera 90 o menos
Carrera 91 a 200

Carrera 114 o menos
Carrera 115 a 190
Carrera 191 a 300

Carrera 114 o menos
Carrera 115 a 190
Carrera 191 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

75 
105   
91 

115   
133   
  97.5
116.5
134   

L

  8

10

13

DB

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 200
Carrera 39 o menos

Carrera 40 a 100
Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

Carrera 39 o menos
Carrera 40 a 100

Carrera 101 a 124
Carrera 125 a 200
Carrera 201 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera

10

12

12

OB

65

80

95

P

15

18

28

Q

25

30

40

S

79

95

117

T

7

7

7.5

U

28

42

56.4

Motor paso a paso ServomotorV

61.8

63.4

68.4

62.5

59.6

—

VB
25
40
70
35

50

70
85
40

50

70
85

19
26.5
41.5
26

33.5

43.5
51
28.5

33.5

43.5
51

WBWA

55

75

70

95

75

105

WC

44

54

64

X

3

4

5

XA

4

5

6

XB

24

26

32

YD

6.5

8.5

8.5

Z

[mm]

[mm]

[mm]

øXA H9 prof. XA

4 x OA profundidad efectiva de rosca OB
2 x NA profundidad efectiva
de rosca NC

Nota 1) El rango en el que el vástago se 
puede mover cuando vuelve al 
origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo 
montada sobre el vástago 
interfiera con las piezas de 
trabajo y los accesorios 
colocados alrededor del vástago. 

Nota 2) Posición tras el retorno al origen.
Nota 3) El número que aparece entre 

paréntesis indica que la dirección 
de retorno al origen ha cambiado.
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago958

A
ctuadores 

Eléctricos

Accesorios

WC + Carrera

Bloque de soporte

carr.
(0.5)

X

Tornillos de montaje del cuerpo

2 x OA rosca 
profundidad efectiva OB 2 x øG pasante

EB

GA

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 200

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera EB G OA

10

12

12

M5 x 0.8

M6 x 1.0

M6 x 1.0

4.3

5.4

5.4

  69

  85

101

OB

32   

40.5

50.5

GA
  55
  75
  70
  95
  75
105

WC

44

54

64

X

16

20

22

carr.

LEYG-S016

LEYG-S025

LEYG-S032

Modelo

∗ Con el bloque de soporte se incluyen dos pernos de montaje del cuerpo.

No instale el cuerpo usando únicamente un bloque de soporte. 
El bloque de soporte sólo debe utilizarse como soporte.

Precaución

[mm]
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 959

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Gráfica de carga de momento

Distancia excéntrica L [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

100

10

10 100
Distancia excéntrica L [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

100

10

10 100

Distancia excéntrica L [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

100

10

10 100
Distancia excéntrica L [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

100

10

10 100

Condiciones de selección

Posición de montaje

Vertical Horizontal

Velocidad máx. [mm/s]

Gráfica (modelo de Casquilo de fricción)

Gráfica (modelo de rodamiento lineal a bolas)

200 o menos

q, w

e, r

400

—

o, !0

L L

m m L

m

L

m

200 o menos

t, y

u, i

Montaje vertical, casquilo de fricción
q Carrera 50 o menos

LEYG32M�
LEYG25M�

LEYG16M�

w Carrera superior a 50 

LEYG32M�

LEYG25M�

LEYG16M�

Montaje vertical, rodamiento lineal a bolas
e Carrera 30 o menos

LEYG32L�

LEYG25L�

LEYG16L�

r Carrera superior a 30 

LEYG32L�
LEYG25L�

LEYG16L�

∗ El límite de la masa de carga vertical varía en función del "paso" y de la velocidad".

∗ El límite de la masa de carga vertical varía en función del "paso" y de la velocidad".

Accesorios

WC + Carrera

Bloque de soporte

carr.
(0.5)

X

Tornillos de montaje del cuerpo

2 x OA rosca 
profundidad efectiva OB 2 x øG pasante

EB

GA

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 200

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

Carrera 100 o menos
Carrera 101 a 300

16

25

32

Tamaño Rango de carrera EB G OA

10

12

12

M5 x 0.8

M6 x 1.0

M6 x 1.0

4.3

5.4

5.4

  69

  85

101

OB

32   

40.5

50.5

GA
  55
  75
  70
  95
  75
105

WC

44

54

64

X

16

20

22

carr.

LEYG-S016

LEYG-S025

LEYG-S032

Modelo

∗ Con el bloque de soporte se incluyen dos pernos de montaje del cuerpo.

No instale el cuerpo usando únicamente un bloque de soporte. 
El bloque de soporte sólo debe utilizarse como soporte.

Precaución

[mm]
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago960

A
ctuadores 

Eléctricos

Momento de carga

Velocidad de desplazamiento υ [m/min]

C
ar

ga
 d

e 
tra

ba
jo

 m
 [k

g]

504020 30105

100
50
40
30
20

10
5
4
3
2

1

Carrera [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

10

10 10050 51

Carrera [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

10

10 10030 10131 10030 10131

10030 10131 10030 10131

Carrera [mm]
M

as
a 

de
 la

 c
ar

ga
 m

 [k
g]

0.1

1

10

10 10050 51

Carrera [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

10

10

Carrera [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

10

10
Carrera [mm]

M
as

a 
de

 la
 c

ar
ga

 m
 [k

g]

0.1

1

10

10

LEYG�M (Casquillo de fricción)

L 
≈ 

50
 m

m

m

υ
Precaución

Montaje horizontal, casquillo de fricción
t L = 50 mm

Montaje horizontal, rodamiento lineal a bolas
u L = 50 mm   Velocidad máx. = 200 mm/s o menos

Precauciones de manejo
Nota 1) Si se utiliza como tope, seleccione un 

modelo con una carrera de 30 o menos.
Nota 2) LEYG�L (rodamiento lineal a bolas) no 

se puede utilizar como tope.
Nota 3) El impacto en serie con el vástago guía 

puede no estar permitido (Fig. a).
Nota 4) El cuerpo no debe montarse en el 

extremo. Debe montarse en la parte 
superior o inferior (Fig. b).

∗ Ajuste la velocidad a un valor igual o inferior a los valores mostrados a continuación.

∗ Para las especificaciones siguientes, utilice el sistema al 80% de la "masa de carga" mostrado en el gráfico.
• LEYG25MAA/Servomotor (24 VDC), Paso 12

Tipo de motor LEYG�M�A
Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Servomotor (24 VDC)
200 mm/s
200 mm/s

LEYG�M�B
125 mm/s
200 mm/s

LEYG�M�C
75 mm/s

125 mm/s

LEYG32M�
LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32M�

LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32L�

LEYG25L�
LEYG16L�

y L = 100 mm

LEYG32M� LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32M�

LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32L�

LEYG25L�

LEYG16L�

i L = 100 mm   Velocidad máx. = 200 mm/s o menos

LEYG32L�
LEYG25L�

LEYG16L�

LEYG32L�

LEYG25L�

LEYG16L�

o L = 50 mm   Velocidad máx. = Superior a 200 mm/s

LEYG32L�
LEYG25L�
LEYG16L�

!0 L = 100 mm   Velocidad máx. = Superior a 200 mm/s

LEYG32L�
LEYG25L�

LEYG16L�

LEYG32M

LEYG25M
LEYG16M

Fig. a

Fig. b

m

Rango de trabajo cuando se usa como tope
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 961

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Gráfica de velocidad-carga de trabajo vertical
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Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

LEYG16   �M
L

LEYG25   �M
L

Servomotor (24 VDC)

LEYG16  A�M
L

LEYG25   A�M
L

LEYG32   �M
L

Paso 2.5: LEYG16   CM
L

Paso 5: LEYG16   BM
L

Paso 10: LEYG16   AM
L

Paso 3: LEYG25   CM
L

Paso 6: LEYG25   BM
L

Paso 12: LEYG25   AM
L

Paso 2.5: LEYG16   ACM
L

Paso 5: LEYG16   ABM
L

Paso 10: LEYG16  AAM
L

Paso 3: LEYG25   ACM
L

Paso 6: LEYG25   ABM
L

Paso 12: LEYG25   AAM
L

Paso 4: LEYG32   CM
L

Paso 8: LEYG32   BM
L

Paso 16: LEYG32   AM
L

Momento de carga

Velocidad de desplazamiento υ [m/min]
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 d
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 c
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 c
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 c
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 c
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M
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 la
 c
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 m
 [k

g]

0.1

1

10

10

LEYG�M (Casquillo de fricción)

L 
≈ 

50
 m

m

m

υ
Precaución

Montaje horizontal, casquillo de fricción
t L = 50 mm

Montaje horizontal, rodamiento lineal a bolas
u L = 50 mm   Velocidad máx. = 200 mm/s o menos

Precauciones de manejo
Nota 1) Si se utiliza como tope, seleccione un 

modelo con una carrera de 30 o menos.
Nota 2) LEYG�L (rodamiento lineal a bolas) no 

se puede utilizar como tope.
Nota 3) El impacto en serie con el vástago guía 

puede no estar permitido (Fig. a).
Nota 4) El cuerpo no debe montarse en el 

extremo. Debe montarse en la parte 
superior o inferior (Fig. b).

∗ Ajuste la velocidad a un valor igual o inferior a los valores mostrados a continuación.

∗ Para las especificaciones siguientes, utilice el sistema al 80% de la "masa de carga" mostrado en el gráfico.
• LEYG25MAA/Servomotor (24 VDC), Paso 12

Tipo de motor LEYG�M�A
Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Servomotor (24 VDC)
200 mm/s
200 mm/s

LEYG�M�B
125 mm/s
200 mm/s

LEYG�M�C
75 mm/s

125 mm/s

LEYG32M�
LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32M�

LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32L�

LEYG25L�
LEYG16L�

y L = 100 mm

LEYG32M� LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32M�

LEYG25M�

LEYG16M�

LEYG32L�

LEYG25L�

LEYG16L�

i L = 100 mm   Velocidad máx. = 200 mm/s o menos

LEYG32L�
LEYG25L�

LEYG16L�

LEYG32L�

LEYG25L�

LEYG16L�

o L = 50 mm   Velocidad máx. = Superior a 200 mm/s

LEYG32L�
LEYG25L�
LEYG16L�

!0 L = 100 mm   Velocidad máx. = Superior a 200 mm/s

LEYG32L�
LEYG25L�

LEYG16L�

LEYG32M

LEYG25M
LEYG16M

Fig. a

Fig. b

m

Rango de trabajo cuando se usa como tope
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago962

A
ctuadores 

Eléctricos

Gráfica de conversión de fuerza

Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]

Fu
er

za
 d

e 
em

pu
je

 [N
]

Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]

Fu
er

za
 d

e 
em
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je

 [N
]
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 d
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 [N
]
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 d
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]
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 d
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Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

LEYG16   �M
L

LEYG25   �M
L

Servomotor (24 VDC)

LEYG16   A�M
L

LEYG25  A�M
L

LEYG32   �M
L

Modelo

1 a 4
5 a 20

21 a 50
1 a 4

5 a 20
21 a 35
1 a 4

5 a 20
21 a 30

30% a 85%
35% a 85%
60% a 85%
20% a 65%
35% a 65%
50% a 65%
20% a 85%
35% a 85%
60% a 85%

LEYG16M
L�

LEYG25M
L�

LEYG32M
L�

<Fuerza de empuje y umbrales de activación> sin carga

Modelo

1 a 4
5 a 20

21 a 50
1 a 4

5 a 20
21 a 35

40% a 95%
60% a 95%
80% a 95%
40% a 95%
60% a 95%
80% a 95%

LEYG16M
L�A

LEYG25M
L�A

Modelo
Paso

Nota) Para la carga vertical (hacia arriba), la fuerza de empuje (máxima) debe 
ajustarse tal como se muestra a continuación y el dispositivo debe 
utilizarse con una carga de trabajo inferior a la mostrada a continuación.

LEYG16M
L� LEYG25M

L� LEYG32M
L� LEYG16M

L�A LEYG25M
L�A

Carga de trabajo [kg]
Fuerza de empuje

0.5 1
85%

2.5
A B C

1.5 4
65%

9
A B C

2.5 7
85%

16
A B C

0.5 1
95%

2.5
A B C

0.5 1.5
95%

4
A B C

Paso 2.5: LEYG16  CM
L

Paso 5: LEYG16  BM
L

Paso 10: LEYG16  AM
L

Paso 2.5: LEYG16  ACM
L

Paso 5: LEYG16  ABM
L

Paso 10: LEYG16  AAM
L

Paso 3: LEYG25  CM
L

Paso 6: LEYG25  BM
L

Paso 12: LEYG25  AM
L

Paso 3: LEYG25  ACM
L

Paso 6: LEYG25  ABM
L

Paso 12: LEYG25  AAM
L

Paso 4: LEYG32  CM
L

Paso 8: LEYG32  BM
L

Paso 16: LEYG32  AM
L

Velocidad 
de empuje 

[mm/s]

Fuerza de 
empuje (Valor 
de entrada de 

ajustes)

Velocidad 
de empuje 

[mm/s]

Fuerza de 
empuje (Valor 
de entrada de 

ajustes)
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 963

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 

A
ct

ua
do

re
s 

El
éc

tr
ic

os

Forma de pedido

Servomotor AC (100/200 W)

Tipo

Serie

Características

LECSA1, LECSA2
� Compatible con encoder incremental de 17 bits
� Función de posicionamiento
  (máx. 7 entradas)
� Conmutador de ajuste del servo

LECSB1, LECSB2

Servomotor AC
(Encoder incremental) S2, S3

Servomotor AC
(Encoder absoluto) S6, S7

� Compatible con encoder absoluto de 18 bits

� Entrada analógica para comando de velocidad y par

100 a 120 VAC (50/60 Hz)
200 a 230 VAC (50/60 Hz)

100 a 120 VAC (50/60 Hz)
200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Modelo de entrada
de pulsos
(Para encoder incremental)

Modelo de entrada
de pulsos
(Para encorder absoluto)

Página 1022Página de
referencia

Controladores compatibles

Productos relacionados

Serie LECS - Controlador - página 1022
Serie LEH - Pinzas eléctricas - página 999
Serie LEF - Actuadores eléctricos(modelo deslizante) - página 927
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - página 969
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - página 993

—
S
R

Sin cable
Cable estándar

Cable robótico (cable flexible)
∗ Se incluyen el cable del motor y el cable del 

encoder. (El cable de bloqueo también se 
incluye si la opción de motor  "Con bloqueo" 
se selecciona.)

Tipo de cable del actuador∗

—
2
5
A

Sin cable
2
5

10

Longitud de cable∗ [m]

—
H

Sin conector
Con conector

Conector E/S

—
A1
A2
B1
B2

Sin controlador

Tipo de controlador

LECSA1
LECSA2
LECSB1
LECSB2

100 V a 120 V
200 V a 230 V
100 V a 120 V
200 V a 230 V

Tensión de alimentaciónControladores compatibles

LEY 25 100B 2 A1

∗ Tabla de carreras aplicables

LEY25
LEY32

Carrera [mm]
Modelo 30 50 100 150 200 250 300 350 400

—

450

—

500

S

15 a 400
20 a 500

30 a 500
Carrera [mm]

∗ Para la carrera 30 o inferior del tamaño 25 con 
[Posición de montaje del motor: Modelo de 
montaje superior o modelo en paralelo en el lado 
derecho/izquierdo], si se selecciona [Con 
bloqueo] el motor se proyecta al final del cuerpo. 
Seleccionar tras confirmar la interfaz con dichas 
piezas de trabajo.

∗ El valor entre ( ) corresponde al tamaño 32 
cuando se selecciona [Posición de montaje 
del motor: Modelo de montaje superior o 
modelos en paralelo en el lado 
derecho/izquierdo]. (Paso equivalente 
incluyendo una relación de poleas [1.25:1])

—
B

Sin opciones
Con bloqueo∗

Opción de motor

—

M

Rosca hembra en el
extremo del vástago
Rosca macho en el
extremo del vástago

(se incluye 1 tuerca del
extremo del vástago).

Rosca en el extremo del vástago

—
R
L
D

Modelo de montaje superior
Modelo en paralelo en el lado derecho
Modelo en paralelo en el lado izquierdo

Modelo en línea

Posición de montaje del motor

—
U
L
F
G
D

Taladros roscados en ambos extremos (estándar)
Roscado en la parte inferior del cuerpo

Escuadra
Brida anterior
Brida posterior

Fijación oscilante hembra
∗ Cuando se selecciona la posición de montaje del 

motor [Modelo en línea], no se puede seleccionar 
[Escuadra], [Brida posterior] o [Fijación oscilante 
hembra].

∗ La fijación de montaje se envía de fábrica, pero 
sin instalar.

∗ Cuando los modelos de montaje son [Brida 
anterior], [Brida posterior] o [Taladros roscados 
en ambos extremos] con voladizo horizontal, 
úselo dentro de la siguiente carrera. 
• LEY25: 200 o menos   • LEY32: 100 o menos

∗ En caso de [Fijación oscilante hembra], use el 
actuador dentro del siguiente límite de carrera.
• LEY25: 200 o menos   • LEY32: 200 o menos

∗  La brida posterior "G" no está disponible para 
LEY32.

Montaje

S2

A
B
C

LEY25
12
6
3

LEY32∗

16 (20)
8 (10)
4 (5)

Símbolo
Paso [mm]

Tamaño

Tipo de motor

Modelo de
vástago

∗ Común para cable de 
encoder/motor/bloqueo

S2∗

S3
S6∗

S7

100
200
100
200

25
32
25
32

Símbolo Tipo Tamaño de
actuador

Controladores
compatibles

Salida
[W]

AC servomotor
(Encoder incremental)

AC servomotor
(Encoder absoluto)

LECSA�-S1
LECSA�-S3
LECSB�-S5
LECSB�-S6

∗ Tipos de motor: Únicamente para S2 y S6, el sufijo de la referencia del controlador compatible será S1 y S5.

25
32

∗ Contacte con SMC para la fabricación de carreras intermedias.

Recomendación de producto

∗ Véase la tabla 
inferior para los 
detalles.

Rango de carreras 
que se pueden 
fabricar [mm] 

Motor 
compatible
Tensión de 
alimentación

� Con puerto de comunicación RS422 (compatible 
con panel táctil Mitsubishi Electric)

Gráfica de conversión de fuerza

Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%]
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Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

LEYG16   �M
L

LEYG25   �M
L

Servomotor (24 VDC)

LEYG16   A�M
L

LEYG25  A�M
L

LEYG32   �M
L

Modelo

1 a 4
5 a 20
21 a 50
1 a 4
5 a 20
21 a 35
1 a 4
5 a 20
21 a 30

30% a 85%
35% a 85%
60% a 85%
20% a 65%
35% a 65%
50% a 65%
20% a 85%
35% a 85%
60% a 85%

LEYG16M
L�

LEYG25M
L�

LEYG32M
L�

<Fuerza de empuje y umbrales de activación> sin carga

Modelo

1 a 4
5 a 20
21 a 50
1 a 4
5 a 20
21 a 35

40% a 95%
60% a 95%
80% a 95%
40% a 95%
60% a 95%
80% a 95%

LEYG16M
L�A

LEYG25M
L�A

Modelo
Paso

Nota) Para la carga vertical (hacia arriba), la fuerza de empuje (máxima) debe 
ajustarse tal como se muestra a continuación y el dispositivo debe 
utilizarse con una carga de trabajo inferior a la mostrada a continuación.

LEYG16M
L� LEYG25M

L� LEYG32M
L� LEYG16M

L�A LEYG25M
L�A

Carga de trabajo [kg]
Fuerza de empuje

0.5 1
85%

2.5
A B C

1.5 4
65%

9
A B C

2.5 7
85%

16
A B C

0.5 1
95%

2.5
A B C

0.5 1.5
95%

4
A B C

Paso 2.5: LEYG16  CM
L

Paso 5: LEYG16  BM
L

Paso 10: LEYG16  AM
L

Paso 2.5: LEYG16  ACM
L

Paso 5: LEYG16  ABM
L

Paso 10: LEYG16  AAM
L

Paso 3: LEYG25  CM
L

Paso 6: LEYG25  BM
L

Paso 12: LEYG25  AM
L

Paso 3: LEYG25  ACM
L

Paso 6: LEYG25  ABM
L

Paso 12: LEYG25  AAM
L

Paso 4: LEYG32  CM
L

Paso 8: LEYG32  BM
L

Paso 16: LEYG32  AM
L

Velocidad 
de empuje 

[mm/s]

Fuerza de 
empuje (Valor 
de entrada de 

ajustes)

Velocidad 
de empuje 

[mm/s]

Fuerza de 
empuje (Valor 
de entrada de 

ajustes)
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago964

A
ctuadores 

Eléctricos

Dimensiones: Motor en paralelo

Rango de
carrera
[mm]

15 a 100
105 a 400
20 a 100

105 a 500

130.5
155.5
148.5
178.5

116
141
130
160

13

13

Tamaño

[mm]

25

32

A B C

20

25

D

44

51

EH

45.5

56.5

EV

M8 x 1.25

M8 x 1.25

H

24

31

J

17

22

K

14.5

18.5

L

34

40

M O1

8

10

R

46

60

S

M5 x 0.8

M6 x 1.0

Tamaño

25

32

92

118

T

1

1

U

40

60

V

26.5

34

Y

Nota 2) La posición de primera detección de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) La dirección de la distancia entre caras en el extremo del vástago (�K) varía dependiendo de los productos.

Rango de funcionamiento
del vástago Nota 1)

(Carrera + 4 mm)

Posición de detección de fase Z del encoder Nota 2)

34

2±1

�
V

EV
J

�KNota 3)

EH
M

W

M YU
M

T
Z

S

X

L B + Carrera

A + Carrera

øD

Rango de
carrera
[mm]

15 a 100
105 a 400
20 a 100

105 a 500

87

88.2

120

128.2

123.9

116.8

156.9

156.8

82.4

76.6

115.4

116.6

123.5

116.1

156.5

156.1

Sin bloqueo Con bloqueo Sin bloqueo
Encoder incremental Encoder absoluto

Con bloqueo
W

14.1

17.1

Z

14.1

17.1

Z

15.8

17.1

Z

15.8

17.1

ZX W X W X W X

Nota 1) El rango en el que el vástago se puede mover cuando vuelve al origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo montada sobre el vástago interfiera con las piezas de trabajo y los 
accesorios colocados alrededor del vástago.

H profundidad 
efectiva de rosca C

4 x O1 profundidad 
efectiva de rosca R

Características técnicas de LEY (Servomotor AC)

Nota 1) Contacte con SMC para la fabricación de otras carreras intermedias diferentes a las especificadas arriba.
Nota 2) Es el valor máximo para la carga de trabajo horizontal (guía externa requerida). La carga de trabajo real depende de las condiciones de la guía externa. 

Confírmelo con el dispositivo real.
Nota 3) Rango de ajuste de la fuerza para "Operación de empuje" en el modo de control de par, etc. Fíjelo tras consultar la "Gráfica de conversión de fuerza".
Nota 4) La velocidad admisible variará en función de la carrera.
Nota 5) Velocidad de colisión admisible para "Operación de empuje" en el modo de control de par, etc.
Nota 6) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en 

el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 7) Sólo cuando la opción de motor "Con bloqueo" se selecciona.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

Modelo

18
8

65 a 131

900
600
—

50
16

127 a 255

450
300
—

35 o menos
5000
±0.02

50
30

242 a 485

225
150
—

30
9

79 a 157

1200

800

60
19

154 a 308

600

400
30 o menos

60
37

294 a 588

300

200

30
12

98 a 197

1000

640

60
24

192 a 385

500

320
30 o menos

60
46

368 a 736

250

160

30, 50, 100, 150, 200, 250,
300, 350, 400

30, 50, 100, 150, 200, 250,
300, 350, 400, 450, 500

30, 50, 100, 150, 200, 250,
300, 350, 400, 450, 500

LEY25S2 
6(Paralelo)/LEY25DS2 

6(En línea) LEY32S37 (Paralelo) LEY32DS37 (En línea)

Carrera [mm] Nota 1)

Velocidad de empuje [mm/s] Nota 5)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso [mm] (incluyendo una relación de poleas)
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 6)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Tipo de motor

Encoder

Tipo Nota 7)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] a 20ºC Nota 8)

Tensión nominal [V]

Carga de trabajo[kg] Horizontal Nota 2)

Vertical

a 300
305 a 400
405 a 500

12 6
50/20

Husillo a bolas + Correa [1:1]/Husillo a bolas
Cojinete deslizante (vástago de émbolo)

5 a 40
90 o menos (sin condensación)

100 W/�40
Servomotor AC (100/200 VAC)

3 20 10

Husillo a bolas + Correa [1.25:1]

5 16

5000
±0.02

50/20

Cojinete deslizante (vástago de émbolo)
5 a 40

90 o menos (sin condensación)
200 W/�60

Servomotor AC (100/200 VAC)

8

Husillo a bolas

4

131 255
6.3

485 157
Modelo de funcionamiento no magnetizante

308
7.9

Tipo de motor S2, S3: Encoder incremental de 17 bits (Resolución: 131072 p/rev)
Tipo de motor S6, S7: Encoder absoluto de 18 bits (Resolución: 262144 p/rev)

24 VDC

588 197 385
7.9

736

Ti
po

 d
e 

m
ot

or
Ti

po
 d

e 
m

ot
or

   0
-10%

Serie

Encoder incremental

Encoder absoluto

LEY25S� (Posición de montaje del motor: Paralelo) LEY32S� (Posición de montaje del motor: Paralelo)
Carrera [mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Serie LEY25DS� (Posición de montaje del motor: En línea) LEY32DS� (Posición de montaje del motor: En línea)
Carrera [mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

1.31

1.37

1.38

1.44

1.55

1.61

1.81

1.87

1.99

2.05

2.16

2.22

2.34

2.40

2.51

2.57

2.69

2.75

2.42

2.36

2.53

2.47

2.82

2.76

3.29

3.23

3.57

3.51

3.85

3.79

4.14

4.08

4.42

4.36

4.70

4.64

4.98

4.92

5.26

5.20

1.34

1.40

1.41

1.47

1.58

1.64

1.84

1.90

2.02

2.08

2.19

2.25

2.37

2.43

2.54

2.60

2.72

2.78

2.44

2.38

2.55

2.49

2.84

2.78

3.31

3.25

3.59

3.53

3.87

3.81

4.16

4.10

4.44

4.38

4.72

4.66

5.00

4.94

5.28

5.22

Fuerza de empuje [N] Nota 3)

(Valor de ajuste: 15 a 30%)

[kg]Peso del producto

Tamaño 25 32

Bloqueo

Escuadra (2 conjuntos, incluye tornillos de montaje)
Brida anterior (incluye tornillos de montaje)
Brida posterior (incluye tornillos de montaje)
Fijación oscilante hembra (incluye eje, anillos de retención y tornillos de montaje)

Encoder incremental
Encoder absoluto
Rosca macho
Tuerca

0.20
0.30
0.03
0.02
0.08

0.17

0.16

0.40
0.66
0.03
0.02
0.14

0.20

0.22

[kg]Peso adicional

C
ar

ac
te

rís
tic

as
 té

cn
ic

as
 d

el
 a

ct
ua

do
r

Peso

Máx. 
velocidad 
Nota 4) 
[mm/s]

Rango 
de 
carrera
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Encoder incremental

Encoder absoluto

Rosca macho en el
extremo del vástago
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 965

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Dimensiones: Motor en paralelo

Rango de
carrera
[mm]

15 a 100
105 a 400
20 a 100
105 a 500

130.5
155.5
148.5
178.5

116
141
130
160

13

13

Tamaño

[mm]

25

32

A B C

20

25

D

44

51

EH

45.5

56.5

EV

M8 x 1.25

M8 x 1.25

H

24

31

J

17

22

K

14.5

18.5

L

34

40

M O1

8

10

R

46

60

S

M5 x 0.8

M6 x 1.0

Tamaño

25

32

92

118

T

1

1

U

40

60

V

26.5

34

Y

Nota 2) La posición de primera detección de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) La dirección de la distancia entre caras en el extremo del vástago (�K) varía dependiendo de los productos.

Rango de funcionamiento
del vástago Nota 1)

(Carrera + 4 mm)

Posición de detección de fase Z del encoder Nota 2)

34

2±1

�
V

EV
J

�KNota 3)

EH
M

W

M YU
M

T
Z

S

X

L B + Carrera

A + Carrera

øD

Rango de
carrera
[mm]

15 a 100
105 a 400
20 a 100
105 a 500

87

88.2

120

128.2

123.9

116.8

156.9

156.8

82.4

76.6

115.4

116.6

123.5

116.1

156.5

156.1

Sin bloqueo Con bloqueo Sin bloqueo
Encoder incremental Encoder absoluto

Con bloqueo
W

14.1

17.1

Z

14.1

17.1

Z

15.8

17.1

Z

15.8

17.1

ZX W X W X W X

Nota 1) El rango en el que el vástago se puede mover cuando vuelve al origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo montada sobre el vástago interfiera con las piezas de trabajo y los 
accesorios colocados alrededor del vástago.

H profundidad 
efectiva de rosca C

4 x O1 profundidad 
efectiva de rosca R

Características técnicas de LEY (Servomotor AC)

Nota 1) Contacte con SMC para la fabricación de otras carreras intermedias diferentes a las especificadas arriba.
Nota 2) Es el valor máximo para la carga de trabajo horizontal (guía externa requerida). La carga de trabajo real depende de las condiciones de la guía externa. 

Confírmelo con el dispositivo real.
Nota 3) Rango de ajuste de la fuerza para "Operación de empuje" en el modo de control de par, etc. Fíjelo tras consultar la "Gráfica de conversión de fuerza".
Nota 4) La velocidad admisible variará en función de la carrera.
Nota 5) Velocidad de colisión admisible para "Operación de empuje" en el modo de control de par, etc.
Nota 6) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en 

el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 7) Sólo cuando la opción de motor "Con bloqueo" se selecciona.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

Modelo

18
8

65 a 131

900
600
—

50
16

127 a 255

450
300
—

35 o menos
5000
±0.02

50
30

242 a 485

225
150
—

30
9

79 a 157

1200

800

60
19

154 a 308

600

400
30 o menos

60
37

294 a 588

300

200

30
12

98 a 197

1000

640

60
24

192 a 385

500

320
30 o menos

60
46

368 a 736

250

160

30, 50, 100, 150, 200, 250,
300, 350, 400

30, 50, 100, 150, 200, 250,
300, 350, 400, 450, 500

30, 50, 100, 150, 200, 250,
300, 350, 400, 450, 500

LEY25S2 
6(Paralelo)/LEY25DS2 

6(En línea) LEY32S37 (Paralelo) LEY32DS37 (En línea)

Carrera [mm] Nota 1)

Velocidad de empuje [mm/s] Nota 5)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso [mm] (incluyendo una relación de poleas)
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 6)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Tipo de motor

Encoder

Tipo Nota 7)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] a 20ºC Nota 8)

Tensión nominal [V]

Carga de trabajo[kg] Horizontal Nota 2)

Vertical

a 300
305 a 400
405 a 500

12 6
50/20

Husillo a bolas + Correa [1:1]/Husillo a bolas
Cojinete deslizante (vástago de émbolo)

5 a 40
90 o menos (sin condensación)

100 W/�40
Servomotor AC (100/200 VAC)

3 20 10

Husillo a bolas + Correa [1.25:1]

5 16

5000
±0.02

50/20

Cojinete deslizante (vástago de émbolo)
5 a 40

90 o menos (sin condensación)
200 W/�60

Servomotor AC (100/200 VAC)

8

Husillo a bolas

4

131 255
6.3

485 157
Modelo de funcionamiento no magnetizante

308
7.9

Tipo de motor S2, S3: Encoder incremental de 17 bits (Resolución: 131072 p/rev)
Tipo de motor S6, S7: Encoder absoluto de 18 bits (Resolución: 262144 p/rev)

24 VDC

588 197 385
7.9

736

Ti
po

 d
e 

m
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or
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 d

e 
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or

   0
-10%

Serie

Encoder incremental

Encoder absoluto

LEY25S� (Posición de montaje del motor: Paralelo) LEY32S� (Posición de montaje del motor: Paralelo)
Carrera [mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Serie LEY25DS� (Posición de montaje del motor: En línea) LEY32DS� (Posición de montaje del motor: En línea)
Carrera [mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

1.31

1.37

1.38

1.44

1.55

1.61

1.81

1.87

1.99

2.05

2.16

2.22

2.34

2.40

2.51

2.57

2.69

2.75

2.42

2.36

2.53

2.47

2.82

2.76

3.29

3.23

3.57

3.51

3.85

3.79

4.14

4.08

4.42

4.36

4.70

4.64

4.98

4.92

5.26

5.20

1.34

1.40

1.41

1.47

1.58

1.64

1.84

1.90

2.02

2.08

2.19

2.25

2.37

2.43

2.54

2.60

2.72

2.78

2.44

2.38

2.55

2.49

2.84

2.78

3.31

3.25

3.59

3.53

3.87

3.81

4.16

4.10

4.44

4.38

4.72

4.66

5.00

4.94

5.28

5.22

Fuerza de empuje [N] Nota 3)

(Valor de ajuste: 15 a 30%)

[kg]Peso del producto

Tamaño 25 32

Bloqueo

Escuadra (2 conjuntos, incluye tornillos de montaje)
Brida anterior (incluye tornillos de montaje)
Brida posterior (incluye tornillos de montaje)
Fijación oscilante hembra (incluye eje, anillos de retención y tornillos de montaje)

Encoder incremental
Encoder absoluto
Rosca macho
Tuerca

0.20
0.30
0.03
0.02
0.08

0.17

0.16

0.40
0.66
0.03
0.02
0.14

0.20

0.22

[kg]Peso adicional
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Máx. 
velocidad 
Nota 4) 
[mm/s]

Rango 
de 
carrera
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Encoder incremental

Encoder absoluto

Rosca macho en el
extremo del vástago
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago966

A
ctuadores 

Eléctricos

Dimensiones: Motor en línea

L

øD

B + Carrera

A + Carrera

W

Posición de detección de fase Z del encoder Nota 3)

Rango de funcionamiento
del vástago Nota 1)

(Carrera + 4 mm)

C1

L2

H1

M
M

L1

Distancia entre caras B1

J

T EV

S
EH
M

�KNota 2)

34

Z

�V

U

13

13

Tamaño

[mm]

25

32

C

20

25

D

44

51

EH

45.5

56.5

EV

M8 x 1.25

M8 x 1.25

H

24

31

J

17

22

K

14.5

18.5

L

34

40

M

M5 x 0.8

M6 x 1.0

O1

8

10

R

45

60

S

46.5

61

T

1.5

1

U

15 a 100
105 a 400
20 a 100
105 a 500

Tamaño

25

32

Rango de
carrera
[mm]

15 a 100
105 a 400
20 a 100
105 a 500

136.5
161.5
156
186

B

40

60

V

Rosca macho en extremo del vástago/LEY    ��   -��M25
32

A
B
C

22
22

20.5
20.5

Tamaño

25
32

B1 C1

8
8

H1

38   
42.0

L1

23.5
23.5

L2

M14 x 1.5
M14 x 1.5

MM

[mm]

2±1

Sin bloqueo Con bloqueo Sin bloqueo
Encoder incremental Encoder absoluto

Con bloqueo

87

88.2

123.9

116.8

82.4

76.6

123.5

116.1

238
263
262.7
292.7

A W
274.9
299.9
291.3
321.3

A W
233.4
258.4
251.1
281.1

A W
274.5
304.5
290.6
320.6

A W

14.6

17.1

Z

16.3

17.1

Z

14.6

17.1

Z

16.3

17.1

Z

Nota 2) La posición de primera detección de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) La dirección de la distancia entre caras en el extremo del vástago (�K) varía dependiendo de los productos.

Nota 1) El rango en el que el vástago se puede mover cuando vuelve al origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo montada sobre el vástago interfiera con las piezas de trabajo y los 
accesorios colocados alrededor del vástago.

H profundidad efectiva 
de rosca C

4 x O1 profundidad 
efectiva de rosca R

∗ L1 corresponde al momento en que la unidad se 
encuentra en la posición de origen, es decir, a 2 mm 
del extremo.

Rango de
carrera
[mm]

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc
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Actuador eléctrico / Modelo con vástago – Serie LEY 967

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Gráfica de velocidad-carga de trabajo vertical
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Paso 6: LEY25�B

Paso 3: LEY25�C
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Paso 20: LEY32�A

Paso 5: LEY32�C

Paso 10: LEY32�B
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Paso 4: LEY32D�C

Paso 8: LEY32D�B

Paso 16: LEY32D�A

Paso 12: LEY25�A

C
ar
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 d
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Velocidad [mm/s]

C
ar

ga
 d
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tra
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 [k
g]

Velocidad [mm/s]

C
ar

ga
 d

e 
tra

ba
jo

 v
er

tic
al

 [k
g]

Velocidad [mm/s]

LEY25� (Posición de montaje del motor: Paralelo/En línea)

LEY32� (Posición de montaje del motor: Paralelo) LEY32D (Posición de montaje del motor: En línea)

Condiciones requeridas para “Regeneración opcional”

Nota) Para el traslado vertical, “Regeneración opcional” es necesario con independencia de la carga.

∗ Para trasladar una carga verticalmente se requiere "Regeneración opcional" en las condiciones de carga de trabajo que se muestran a continuación.  
   Pida "Regeneración opcional" por separado. 

Modelo
Paso

LEY25S2
6/LEY25DS2

6

Carga de trabajo vertical [kg]
Condiciones de carga de trabajo vertical [kg]

8 16 30
A B C

Necesario Nota)

LEY32S3
7 (Paralelo)

9 19 37
A B C

No necesaria 20 o más

LEY32DS3
7 (En línea)

12 24 46
A B C

No necesaria 20 o más

Velocidad de carrera admisible
Modelo Paso Carrera [mm]

(Velocidad de giro del motor)

(Velocidad de giro del motor)

(Velocidad de giro del motor)

Símbolo [mm]

LEY25�
Posición de montaje

del motor: 
Paralelo/En línea

100 W
/�40

A
B
C

A
B
C

A
B
C

12
6
3

20
10
5

16
8
4

900
450
225

(4500 rpm)

600
300
150

(3000 rpm)
1200
600
300

(3600 rpm)
1000
500
250

(3750 rpm)

800
400
200

(2400 rpm)
640
320
160

(2400 rpm)

[mm/s]

LEY32�
Posición de montaje

del motor: 
Paralelo

200 W
/�60

LEY32D
Posición de montaje

del motor: 
En línea

200 W
/�60

30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Servomot

or AC

Dimensiones: Motor en línea

L

øD

B + Carrera

A + Carrera

W

Posición de detección de fase Z del encoder Nota 3)

Rango de funcionamiento
del vástago Nota 1)

(Carrera + 4 mm)

C1

L2

H1

M
M

L1

Distancia entre caras B1

J

T EV

S
EH
M

�KNota 2)

34

Z

�V

U

13

13

Tamaño

[mm]

25

32

C

20

25

D

44

51

EH

45.5

56.5

EV

M8 x 1.25

M8 x 1.25

H

24

31

J

17

22

K

14.5

18.5

L

34

40

M

M5 x 0.8

M6 x 1.0

O1

8

10

R

45

60

S

46.5

61

T

1.5

1

U

15 a 100
105 a 400
20 a 100

105 a 500

Tamaño

25

32

Rango de
carrera
[mm]

15 a 100
105 a 400
20 a 100

105 a 500

136.5
161.5
156
186

B

40

60

V

Rosca macho en extremo del vástago/LEY    ��   -��M25
32

A
B
C

22
22

20.5
20.5

Tamaño

25
32

B1 C1

8
8

H1

38   
42.0

L1

23.5
23.5

L2

M14 x 1.5
M14 x 1.5

MM

[mm]

2±1

Sin bloqueo Con bloqueo Sin bloqueo
Encoder incremental Encoder absoluto

Con bloqueo

87

88.2

123.9

116.8

82.4

76.6

123.5

116.1

238
263
262.7
292.7

A W
274.9
299.9
291.3
321.3

A W
233.4
258.4
251.1
281.1

A W
274.5
304.5
290.6
320.6

A W

14.6

17.1

Z

16.3

17.1

Z

14.6

17.1

Z

16.3

17.1

Z

Nota 2) La posición de primera detección de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) La dirección de la distancia entre caras en el extremo del vástago (�K) varía dependiendo de los productos.

Nota 1) El rango en el que el vástago se puede mover cuando vuelve al origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo montada sobre el vástago interfiera con las piezas de trabajo y los 
accesorios colocados alrededor del vástago.

H profundidad efectiva 
de rosca C

4 x O1 profundidad 
efectiva de rosca R

∗ L1 corresponde al momento en que la unidad se 
encuentra en la posición de origen, es decir, a 2 mm 
del extremo.

Rango de
carrera
[mm]
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Serie LEY – Actuador eléctrico / Modelo con vástago968

A
ctuadores 

Eléctricos

Gráfica de conversión de fuerza
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1
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LEY32�

LEY25�
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Paso 3: LEY25�C

Paso 5: LEY32�C

Paso 10: LEY32�B

Paso 20: LEY32�A

Paso 6: LEY25�B

Paso 12: LEY25�A

Paso 4: LEY32D�C

Paso 8: LEY32D�B

Paso 16: LEY32D�A
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Carrera [mm]

LEY25� (Posición de montaje del motor: Paralelo/En línea)

LEY32D (Posición de montaje del motor: En línea)LEY32� (Posición de montaje del motor: Paralelo)

∗1 Tipo de motor: Cuando se limite el par con un encoder incremental, el parámetro nº PC12 o valor del comando de par interno debe fijarse en 30% o menos.
∗2 Tipo de motor: Cuando se limite el par con un encoder absoluto, el parámetro nº PC13 o valor del comando de salida máxima de par analógico debe 
     fijarse en 30% o menos.

F

Centro de
gravedad

[Carrera] 

Pieza de trabajo

Carga lateral admisible en el extremo del vástago (Guía)

= [Carrera del producto] + [Distancia desde el extremo del 
vástago hasta el centro de gravedad de la pieza de trabajo] 

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc
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