Servicio de Att. a

Actuador eléctrico
Serie LEY

016,

025, 032

aracteristicas

LEY (Modelo de vastago)
» Fuerza, velocidad y posicionamiento regulables.
+ Manejo, instalacion y ajuste sencillos.

« Disponible en 3 tipos de motor: motor paso a paso y servomotor DC y AC.
+ Funcién de prevencion de caidas (mecanismo de bloqueo automéatico)

LEYG (Modelo de vastago guia)

- Disponible con casquilo de friccion y con rodamiento lineal a bolas.
» Compatible con carga de momento y aplicable como tope (Casquillo de friccién).

+ Posicion, velocidad y fuerza regulables.

.=orma de pedido Motor paso a paso / Servomotor

Tipo de cojinete

M | Casquillo de friccion
L |Rodamiento lineal a bolas
Modelo de

vastago guia

LEYG

LEY[i6

;

Opcién de guia

Montaje del controlador

Sin guia

Montaje con tornillo

F

Con funcién de conservacion de grasa

D

Montaje en rail DIN*

# Aplicacién Unicamente para patines
deslizantes de tamafio 25 y 32.

Tamanoe
16 Posicién de montaje del mot
25 — | Modelo de montaje superior
32 R* | Modelo en paralelo en el lado derecho
L* | Modelo en paralelo en el lado izquierdo
D En linea
* No disponible para LEYGLI.
Tipo de motor
. ) Tamafo Controladores
Simbolo Tipo )
P LEYO)16 [ LEYCI25 | LEVOI32| compatibles
__ | Motor paso a paso LECP6
(SevoravDe)| ® | @ | @ | [FCpy
Servomotor
A (24 VDC) ® L — | LECAs
Carrera [mm] Paso [mm] e
LEY | 30 ~500 Simbolo| LEY[J16 | LEY[]25 | LEY[32
LEYG| 30~ 300 A 10 12 16
* Véase en la tabla B 5 6 8
inferior para los C 25 3 4
detalles.
Opcién de motor Nota 1) ¢
— Sin opciones
C Con cubierta del motor
B Con bloqueo Neta2)

Nota 1) Si se selecciona [Con bloqueo], no se podréa seleccionar [Con cubierta de motor].
Nota 2) Para la carrera 30 o inferior del tamafio 16 con [Posicién de montaje del motor:
Modelo de montaje superior o modelo en paralelo en el lado derecho/izquierdo],
si se selecciona [Con bloqueo] el motor se proyecta al final del cuerpo.

Seleccionar tras confirmar la interfaz con dichas piezas de trabajo.

Rosca en el extremo del vastago ¢

Rosca hembra en el extremo del vastago

Rosca macho en el extremo del vastago

= S6lo disponible

8
1
O O
=
(4]
29
gm

1]16P|[1

LI 1-IRI[A]6P[1]

para los
controladores de
tipo "6N" y "6P". No
se incluye el rail
DIN. Pidalo por

separado.

Longitud del cable E/S [m]

= Sin cable
1 1.5%

3 3*

5 5%

= Si se selecciona "Sin controlador"
en el modelo de controlador, el
cable E/S no esté incluido.

Tipo de controlador

Sin controlador

6P

6N

LECP6/LECA6
(Modelo de entrada
de datos de paso)

NPN

PNP

1P

| 1Y

LECP1*
(Modelo sin programacion)

NPN

PNP

— Sin cable
1 1.5

3 3

5 5

* Otras longitudes fabricadas bajo
demanda (s6lo cable robotico)

Tipo de cable del actuadorNota

# S6lo disponible para el motor de tipo "Motor
paso a paso".

® | ongitud del cable del actuador [m]

— Sin cable
S Cable estandar Nota2)
R Cable robético (cable flexible)

Nota 1) En las piezas fijas debe usarse el cable estandar.
Seleccione el cable robotico para las piezas moviles.
Nota 2) Sélo disponible para el motor de tipo "Motor paso a paso".

M (se incluye 1 tuerca del extremo del vastago).
* Tabla de carreras
Modon Carteral 30 | 50 | 100|150 200 | 250 | 300| 350|400 450|500 F“‘;‘ﬁg?d';“ggﬁgrfsbﬁﬁfnr]
LEY16 o0/ 0o 6 6 66 6 ||| — 10 a 300
LEY25 o000 066 o6 0 0o 0 | 15 a 400
LEY32 o006 6 6 6 6 0606 0 o 20 a 500
LEYGF @ ©® & & & | — | —|—|—|—|— 10 a 200
LEYGS @0 0/ @ 6 &6 &6 & | — || — 15 a 300
LEYG32 © 06/ @ 6 &6 &6 & | — | | — 20 a 300

* Contacte con SMC para la fabricacion de carreras intermedias.

—e Montaje Neta )
Posicion de montaje del motor
Simbolo Tipo

Paralelo [En linea

— | Taladros roscados en ambos extremos (estandar)"¢?| @ [ J

U | Roscado en la parte inferior del cuerpo | @ [ ]

L Escuadra o —

F Brida anterior N2 [ [

G Brida posterior o2 @ned | —

D Fijacion oscilante hembra Not23) [ -

Nota 1) La fijacion de montaje se envia de fabrica, pero sin instalar.
Nota 2) Cuando los modelos de montaje son [Brida anterior], [Brida posterior] o
[Taladros roscados en ambos extremos] con voladizo horizontal, uselo

dentro de la siguiente carrera.
- LEY25: 200 0 menos, * LEY32: 100 o menos
Nota 3) En caso de [Fijacion oscilante hembra], use el actuador dentro del

siguiente limite de carrera.

*LEY16: 100 0 menos, * LEY25: 200 0 menos, * LEY32: 200 0 menos
Nota 4) La brida posterior "G" no esta disponible para LEY32.

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.omendacién de producto

a Los articulos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.

- Productos en stock para una rapida entrega

LEY16A-100-R36P1
LEY25A-100-R36P1
LEY32A-100-R36P1
LEY16A-50-R36P1

LEY25A-200-R36P1
LEY32A-500-R36P1

LEY16B-100-R36P1
LEY25B-100-R36P1
LEY32C-100-R36P1
LEY16B-50-R36P1

LEY25B-200-R36P1
LEY32C-500-R36P1

LEYG16LA-50-R36P1 LEYG16LB-50-R36P1
LEYG25LA-100-R36P1 LEYG25LB-100-R36P1
LEYG32LA-200-R36P1 LEYG32LB-200-R36P1
LEYG16MA-50-R36P1 LEYG16MB-50-R36P1
LEYG25MA-100-R36P1 LEYG25MB-100-R36P1
LEYG32MA-100-R36P1 LEYG32MB-100-R36P1

Detectores magnéticos

» D-M9PWL (indicacién en 2 colores PNP)

Nota) Para mas opciones, consulte la seccién
Detector magnético, pagina 1025.
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@ Productos relacionados

Serie LEC - Controlador - pagina 1018

Serie LECP1 - Controlador - pagina 1014

Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999

Serie LEJ - Actuadores eléctricos (modelo deslizante de alta rigidez) - pagina 914
Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - pagina 927

Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 969

Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - pagina 993

-1troladores compatibles

Modelo de Modelo de Lt | Modelo sin programacion
entrada de entrada de )
datos de paso datos de paso j }‘,, J
Tipo
Serie LECA6 LECP1
c teristi Entrada de valores Capaz de ajustar el funcionamiento
aracteristicas Controlador estandar sin usar un PC ni una teaching box
Motor compatible Motor paso a paso Servomotor Motor paso a paso
(Servo/24 VDC) (24 VDC) (Servo/24 VDC)
N° méximo de datos de paso 64 puntos 14 puntos
Tension de alimentacion 24 VDC
Péagina de referencia Péagina 1018 Péagina 1018 Péagina 1014
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SVCJ Actuador eléctrico / Modelo con vastago — Serie LEY 945
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aracteristicas técnicas de LEY (Modelo con vastago)

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Modelo LEY16 LEY25 LEY32
30, 50, 100, 150 30, 50, 100, 150, 200 30, 50, 100, 150, 200, 250
Carrera [mm)] Nota 1)
200, 250, 300 250, 300, 350, 400 300, 350, 400, 450, 500
5 |Cargade |yyimma (3000 [mm/s2]) 4 11 20 12 30 30 20 40 40
§ trabajo (2000 [mm/s?]) 6 17 30 18 50 50 30 60 60
S |[kgl"*@2 [yerical | (3000 [mm/s?]) 2 4 8 8 16 30 11 22 43
3 | Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4) 5) 14a38 | 27a74 | 51a141 | 63a122 | 1262238 |232a452| 80a 189 | 156 a 370 | 296 a 707
@ | Velocidad [mm/s]Nota 5) 15a500 | 8a250 4a125 | 18a500 | 9a 250 5a125 | 24a500 | 12a250 | 6a125
€ | Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 3000
‘§ Velocidad de empuje [mm/s]Nota 6) 50 0 menos | 35 0 menos | 30 0 menos »
(%] e L N oD
s Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02 = O
G [Paso del husillo [mm] 10 | 5 25 | 12 | 6 | 3 | 16 | 8 | a4 § =
g Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?) Nota7) 50/20 3 .g
& | Tipo de actuacion Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo) <
© | Tipo de guia Cojinete deslizante (vastago de émbolo)
Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion)
Tamafio del motor 028 | 042 | 056.4
gﬁ Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
-§§ Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
£ 9| Tension nominal [V] 24 VDC £ 10%
gg Consumo de energia [W] Nota 8) 23 40 50
© 8| consumo e energia en reposo durants el funcionamiento (W] N029) 16 15 48
Consumo de energia max. momentanea [W] Nota 10) 43 48 104
o & 8| Tipo Nota 10) Modelo de funcionamiento no magnetizante
585 Fuerza de retencion [N] 20 | 3 | 78 78 | 157 | 294 108 | 216 | 421
éég Consumo de energia [W] Nota 11) 3.6 5 5
89% Tension nominal [V] 24 VDC + 10%

Nota 1) Las carreras intermedias se fabrican bajo demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor maximo de la carga de trabajo para la operacién de posicionamiento. Para la operacion de empuje, la carga de trabajo maxima es igual a
la "Carga de trabajo vertical". Se requiere una guia externa para soportar la carga. La carga de trabajo y la velocidad de traslado reales
dependeran del estado de la guia externa.

Vertical: La velocidad depende de la carga de trabajo.
Las cifras mostradas entre ( ) son los valores maximos de aceleracion/deceleracion.
Ajuste estos valores a 3000 [mm/s?] 0 menos.

Nota 3) La precision de la fuerza de empuje es de +20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" varia de 35% a 85% para el modelo LEY16, de 35% a 65% para el modelo LEY25 y de 35% a 85% para el

modelo LEY32. La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" pueden variar en funcion del valor de ajuste.
Nota 5) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de la longitud del cable, la carga y las condiciones de montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m,
disminuira en hasta un 10% por cada 5 m (A 15 m: reducido en hasta un 20%).

Nota 6) Es la velocidad de empuje admisible. Cuando realice un trabajo de empuje y traslado, utilice la menor carga vertical posible.

Nota 7) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevo a cabo con el actuador en
el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccién paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 8) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 9) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la

posicion de ajuste. Excepto durante la operacion de empuje.

Nota 10) El consumo de energia maxima momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho valor

puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 11) Unicamente con bloqueo.

Nota 12) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

I!!] Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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Servicio de Att. a

946 Serie LEY - Actuador eléctrico / Modelo convastago .. .................. ZSNC
.Caracteristicas técnicas de LEY (Modelo con vastago)
Nota 1) Las carreras intermedias se fabrican bajo
demanda. : Servomotor (24 VDC)
Nota 2) Horizontal: El valor maximo de la carga de
trabajo para la operacion de Modelo LEY16A LEY25A
Posmo_r!arrélento. Pgaralla Carrera [mmj Nota 30, 50, 100, 150 30, 50, 100, 150, 200
operacion de empuije, la carga
de trabajo méaxima es igual a la _ 200, 250, 300 250, 300, 350, 400
(Garga de el verlear Se, 8|S Flmwnalao0 sy | s T 6 [ 2 |7 [ w5 [ 3o
soportar la carga. La carga de % [kg] Nota2)| Vertical  |(3000 [mm/s?]) 2 4 8 3 6 12
trabajo y la velocidad de traslado . Nota 3) 4)
reales dependeran del estado de g Fuerza de empuje [N] '@ 16230 | 30a58 | 57a111 | 18a35 | 37a72 |66a130
L la %uia externad. O | Velocidad [mm/s] 15a500| 8a250 | 4a125 | 18a500 | 9a250 | 5a125
[} " P
|oassv§{,g?;;“n‘:§§{i?n§§ gg tre () son .g Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 3000
) aceleracion/deceleracion. 5 | Velocidad de empuje [mm/s] %85 50 0 menos [ 35 0 menos
Ajuste estos valores a 3000 [mm/s?] o © — — -
menos. o | Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02
Nota 3) La precision de la fuerza de empuije es de 8 Paso del husillo [mm] 10 5 25 [ 12 [ 6 [ 3
> +20% (fondo de escala). 32 :
Q Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" ‘g Resistencia a impactoshvibraciones [m/s?] o) 50/20
§ =t gi’?e/‘ggcfa/‘égoa/:apzlrg‘gdrﬁfde|o 'g Tipo de actuacion Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)
) EEI2%A; La "Fléerza de emplflje" y,eI;Flactor & | Tipo de guia Cojinete deslizante (vastago de émbolo)
= e trabajo" pueden variar en funcion de -
D valor de ajuste. Compruebe la "Seleccion Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40
del modelo". R h trabaio [% HRI ; i
Nota 5) Es la velocidad de empuje admisible. _ ango d? umedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacién)
Cuando realice un trabajo de empuje y & | Tamario del motor 028 42
traslado, utilice la menor carga vertical g Salida de motor [W] 30 36
posible. @
Nota 6) Resistencia a impactos: Supera la prueba de 2 Tipo de motor Servomotor (24 VDC)
impacto tanto en direccién paralela como ] - :
pe’r)pendicular 2l husillo. (Lapprueba se llevo 5 Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z
a cabo con el actuador en el estado inicial). ‘é Tension nominal [V] 24 VDC + 10%
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba 8 "
en un rango de frecuencias entre 45y 2000 3 | Consumo de energia (W] Nota7) 40 86
Eefr'aﬁﬂ:uoen?g S:rrpe:rlléi% l‘”a;‘r‘g ler:‘ugh’l%c‘ﬁf’; 2 | Cosmoderagaeneans drneg ranio 59| 4 (Horizontal)/6 (Vertical) 4 (Horizontal)/12 (Vertical)
prueba se llevé a cabo con el actuador en el 5 | Consumo de energia méx. momenténea [W] =9 59 96
estado inicial). 3| Tino Nota 10 i i i
Nota 7) El consumo de energia (incluyendo el got Tipo Neta 10) Modelo de funcionamiento no magnetizante
controlador) corresponde al momento en el @g% Fuerza de retencion [N] 20 [ 39 [ 78 78 [ 157 [ 294
que el actuador esta funcionando. 288 -
Nota 8) El consumo de energia en reposo durante el £53 Consumo de energia [W] Nota 11) 3.6 5
funcionamiento (incluyendo el controlador) S| Tension nominal [V] 24 \VDC + 10%
corresponde al momento en el que el = =
actuador esta detenido en la posicion de
ajuste, excepto durante la operacion de
empuije.
Nota 9) El consumo de energia maxima
momentanea (incluyendo el controlador)
corresponde al momento en el que el
actuador esta funcionando. Dicho valor
puede utilizarse para la seleccion del
suministro eléctrico.
Nota 10) Unicamente con bloqueo.
Nota 11) Para un actuador con bloqueo, afiada el
consumo de energia para el bloqueo.
IPeso
Peso / Motor en paralelo
Serie LEY16 LEY25 LEY32
Carrera [mm] 30 | 50 {100 150 | 200 300 30 | 50 |100 150|200 | 250300350400 30 | 50 |100| 150|200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500

Pesodel  |Motor pasoapaso| 0.58 | 0.62 | 0.73| 0.87 | 0.98

1.20]1.18]1.25]1.42 |1.68 | 1.86 | 2.03 | 2.21 | 2.38 | 2.56 | 2.09 | 2.20 | 2.49 | 2.77 | 3.17 | 3.46 | 3.74 | 4.03 | 4.32 | 4.60 | 4.89

producto [kg]| Servomotor | 058 |0.62|0.73|0.87|0.98

1.20[1.14]1.21[1.38 | 1.64 | 1.82

199j217j234282| — | — | —|—|—|—|—|—|—|—|—

Peso / Motor en linea

Serie LEY16D

LEY25D

LEY32D

Carrera [mm] 30 | 50 | 100|150 | 200

300| 30 | 50 [100 | 150|200 | 250 | 300|350 |400| 30 | 50 | 100|150 | 200|250 | 300 | 350|400 | 450 | 500

Peso del  |Motor paso a paso| 0.58 | 0.62 | 0.73 | 0.87 | 0.98

120117 1.24]1.41]1.67 |1.85]2.02]2.20 | 2.37 | 2.55 2.08 | 2.19 | 2.48 | 2.76 | 3.16 | 3.45 | 3.73 | 4.02 | 4.31 | 4.59 | 4.88

producto [kgl| Servomotor |0.58|0.62(0.73(0.87 | 0.98

1.20]1.13]1.20]1.37 | 1.63 | 1.81

198(216(233 (251 | — | — | — | —|—|—|—|—|—|— | —

Peso adicional [kg]
Tamafo 16 25 32
Bloqueo 0.12 | 0.26 | 0.53
Cubierta del motor 0.02 | 0.03 | 0.04
Rosca macho en el | Rosca macho 0.01 0.03 | 0.03
extremo del vastago | Tuerca 0.01 | 0.02 | 0.02
Escuadra (2 conjuntos, incluye tornillos de montaje) 0.06 | 0.08 | 0.14
Br!da anten(?r (|r?cluye tornlII.os de montaj(-?) 013 | 017 | 0.20
Brida posterior (incluye tornillos de montaje)

Fijacion oscilante hembra (incluye eje, anillos de retencion y tornillos de montaje) | 0.08 | 0.16 | 0.22
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.mensiones: Motor en paralelo

SVCJ Actuador eléctrico / Modelo con vastago — Serie LEY 947

——Cable del motor
Motor paso Servomotor S
a paso ®
(Y I \_
o | ©l 35
szpas]| N \/ S
L [ J [
! kel
20 Cable del motor (2 x 95) =
.“é’
X S
N - H profundidad efectiva
4 x O1 profundidad efectiva de rosca R W de rosca C
/
|
=] L — 4 x O1 profundidad
o ) o Not2) = | efectiva de rosca R @
Rango de funcionamiento del vastago Neta) -~ Origen - > o9
S S 2 , //IFinal de carrera] - = @] 5 ©
— o
5 o) By © 5 ..3 @
Lo — - — w
5 o S s - [m)] ]Uh ] > s E
i' Q ]N [ L
T - ) - 3 ) | (@ -
& A Ndis
M -} Y K Nead
S Carrera L B + Carrera M
Final de carrera A + Carrera EH

[Origen] Nota3) Nota 1) El rango en el que el vastago se puede mover cuando vuelve al origen. Asegurese de que ninguna pieza de trabajo
montada sobre el vastago interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor del vastago.
Nota 2) Posicion tras el retorno al origen.
Nota 3) El nimero que aparece entre paréntesis indica que la direccion de retorno al origen ha cambiado.
Nota 4) La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago (LK) varia dependiendo de los productos.

[mm]
Rango de Motor paso a paso| Servomotor
Tamafio| ~carrera A B |C|D|EH| EV H JIK| L M O R|{S| T |U|] V Y
[mm] W| X |W]| X
10a100 | 101 90.5
16 10 (16|34 |34.3 | M5x0.8 | 18 | 14| 10.5|25.5|M4x0.7| 7|35| 67.5/0.5|/28 |61.8|80.3|62.5]| 81 225

101 a300 | 121 110.5

15a1 130.5 | 11
25 52100 | 1305 6 13|20 |44 | 455 |M8x125|24 |17 |145|34 |M5x08| 8|46| 92 |1 |42 |63.4|854|59.6|81.6|26.5
1012400 | 155.5 | 141

20a 100 | 148.5| 130
32 13 25|51 |56.5 M8x125|31|22|185(40 |M6x10|10|60 (118 |1 [56.4|68.4|954 | — — |34
101 a500 | 178.5 | 160

16 16
Modelo en paralelo en el lado izquierdo del motor / LEY 25 L Modelo en paralelo en el lado derecho del motor / LEY 25 R
32 32

oY o

© ELO

Tamafio| S1 | T2 | U

16 |355| 67| 0.5
25 |47 91 | 1
32 |61 117 | 1

Nota) Cuando el motor se monta en paralelo, en el lado izquierdo o en el derecho, la ranura
que hay en el lateral del detector magnético en el que se monta el motor queda oculta.

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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948 Serie LEY ~ Actuador eléctrico / Modelo con véstago % S\C
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.imensiones: Motor en linea

Cable del motor
Motor paso a paso ~ Servomotor S
®
hl [El t
=) [}
o b L < vl 5
zzpasf| N AB o © 3
L ) o
[}
©
20 B
2| Hprofundidad efectiva de rosca C
T S
Cable del motor (2 x 85 —
Rango de funcionamiento del vastago Mo _ . { ) 4xO1
Origen Nota 2) Efectiva
. 2 /[Final de carrera] prof. R
|\ [ 1 [)
P = -
> oo — % H
B e ——q| i — -l .
o< .. —
-~ Q H | - b NG ‘.
= Q 1t
g9 L =
n P Y 2
» Carrera L B + Carrera w [CIKNotad)
av _ A + Carrera M
Final de carrera ) ) - -
T [Oriaen] Nota 3) Nota 1) El rango en el que el vastago se puede mover cuando vuelve al origen. Aseglrese de que ninguna EH
[Origen] pieza de trabajo montada sobre el vastago interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios
colocados alrededor del vastago.
Nota 2) Posicion tras el retorno al origen. S

Nota 3) El niumero que aparece entre paréntesis indica que la direccion de retorno al origen ha cambiado.
Nota 4) La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago (LK) varia dependiendo de los productos.

[mm]
Mot
_ | Rangode pagoog Servo
Tamafo carrera paso motor B C D EH EV H J K L M O1 R S T U
[mm] A
10a100 | 166.3 | 167 92
16 10 16 | 34 | 343 M5x0.8 18 14 |10.5|25.5| M4x0.7 7 | 35 [355| 0.5
101 a300 | 186.3 | 187 112
15a100 | 1954 | 191.6 | 1155
25 a 13 | 20 | 44 | 455 | M8x1.25 | 24 17 | 145 |34 M5x0.8 8 | 45 |46.5| 1.5
1012400 | 220.4 | 216.6 | 140.5
20a100 | 216.9 — 128
32 13 | 25 | 51 56.5 | M8x1.25 | 31 22 |18.5|40 M6 x 1 10 | 60 |61 1
101 a 500 | 246.9 — 158
Motor | g
Rango de aso a ervo
Tamafio| carrera \Y ppaso motor |y
[mm] w
10a 100
16 28 61.8 62.5 24
101 a 300
15a100
25 42 63.4 | 59.6 | 26
101 a 400
20 a 100
32 a 56.4| 68.4 — 32
101 a 500
16 A
! l Con bloqueo/LEY250001B-0B
Imensiones: 32 C
— Cable del motor ———
Motor el:'l paralelo 16 A Motor paso  Servomotor Cable del motor (2 x 85)
Con cubierta del motor/LEY250B-C1C apaso 15 Cable de bloqueo
32 C 15 (23.5)
Cable de sis slis
— Cable del motor o bloqueo et Q i ]
Motor paso Servomotor c§ S
a paso M| o o 3
[ ©l = Cable del ol | 8 @
o | \/ o motor sepas] N 8
szgssf| Cable dTl moto; 3 J b
e 2 X 95 he] °
y 20
20 Xe =1 3
c X B
o
/ ) ) = W §
mm
[mm) = I — | __
Tamarfo| T2 | Xo a [mrm]
— T _ |Motor paso a paso|Servomotor [:I
16 | 7.5 |83 AW T X [w [ X hil
25 | 75885 i 16 | 105.8 | 124.3 | 1065 | 125 '
32 | 75985 2 25 | 103.9 | 125.9 |100.1 | 1221 j
Material de la cubierta del motor: >
Resina sintética 32 | 1114 | 1384 | — | —
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SVC

ensionesas

Motor en linea 16 A

Con cubierta del motor/LEY25DOB-0C
32 C

T2
=

cv
@
[1
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago — Serle LEY 949
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16 A

Con bloqueo/LEY25D B-0IB

32 C

Cable de bloqueo (23.5)

Cable del motor (2 x 05)

65

Longitud de cable = 400

L X2
A
[mm] —
Tamafio| Rango de carrera A T2 | X2 | L | CV d r
16 Carrera 100 0 menos 169 75 | 665 | 35 | 43 .
Carrera 101 a 200 189 ' ' ! 2 VB
o5 Carrera 100 0 menos 198.5 75 | 685 | 45 | 545 A
Carrera 101 a 300 223.5 ’ ’ : [mm]
Carrera 100 0 menos 220 B Motor paso a pasol Servomotor | Motor paso a pasol Servomotor
32 Carrera 101 2 300 250 75 | 735| 60 | 68.5 Tamario| Rango de carrera A VB
16 Carrera 100 0 menos 210.3 | 211 105.8 106.5
Carrera 101 a 200 230.3 | 231 ' )
o5 Carrera 100 0 menos 235.9 232.1 103.9 100.1
Carrera 101 a 300 260.9 | 257.1 ' ’
32 Carrera 100 0 menos 259.9 — 111.4
Carrera 101 a 300 289.9 — '
16 A
Rosca macho en extremo del vastago/LEY25000B-000M
32 C
[mm]
=
= =) @ Tamafio| Br | C1 | H1 | L1 | L2 MM
Ditancaente & 16 | 13 |12 | 5 |245|14 | M8x1.25
H+ 25 22 |205| 8 |38 |23.5| M14x1.5
C 32 22 |205| 8 |42.0|235| M14x1.5
Lo # L1 corresponde al momento en que la unidad se
Ls encuentra en la posicién de origen, es decir, a 2 mm
del extremo.
.cesorios
Tuerca del extremo del vastago
d
Fijacion de montaje / Ref.
(&)
N A ——
Tamaro ) Fijacion oscilante
* | aplicable Escuadra Brida hermbra
16 LEY-LO16 LEY-FO16 LEY-D016
Material: Acero al carbono (niquelado) 25 LEY-L025 LEY-F025 LEY-D025
[mm] 32 LEY-L032 LEY-F032 LEY-D032
Tamaifo + Para las fijaciones por escuadras, pida 2 unidades por cada cilindro.
Ref. aplicable d H B C * Las siguientes piezas se incluyen con cada tipo de fijacion.
Escuadra: Perno de montaje del cuerpo
NT-02 16 M8 x 1.25 5 13 15.0 Brida: Perno de montaje del cuerpo
NT-04 25, 32 Mi4x1.5 8 22 25.4 Fijacion oscilante hembra: Ejes de fijacion oscilante, anillo retén tipo C para

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.

eje, perno de montaje del cuerpo
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960 Setie LEY — Actuador eléctrico / Modelo con vstago

R EER . e e e e e e e e e s e e 00 s s s e e 000 s s s s e 0000 s s s e e 000 ss s e e 00 e s s s e e e 0 s se

.ccesorios

Fijaciones de union simple * La union no esta incluida con las fijaciones de montaje de tipo A y B. Por tanto, debe pedirla de forma separada.

Referencia de unién y fijacién de montaje (tipo A/B) | Fijacién de montaje de tipo A

2x oD U LK

union | LEY — U025

/ [

Tamafio aplicable
A ™Iy
025 | 25,32 N e
& == el

N
P
\

Montaje @_ 03

fijacion F
- . E
Tamarno aplicable B
03 25,32 Material: Acero al cromo molibdeno (niquelado)
L . [mm]
Fijacion de montaje _—
— - - amario
YA | Fijacién de montaje de tipo A Fijacion de montaje de tipo B Ref. aplicable B|D|E F| M Ti T2
Fiiacio - 00 B
YB | Fijacién de montaje de tipo YA-03 | 25,32 | 18 | 6.8 | 16 6 42 6.5 10
Admisible . do vedid
e <Forma de pedido> =
Excentn'CIdad [mm] o La unién no esta incluida con las fijaciones de Ref. ;;{2:3% Uu|lVv | w P[e S]O
Tamario aplicable| 25 | 32 montaje de tipo A y B. Por tanto, debe pedirla de 9
Excentricidad 1 forma separada. YA-03 | 25,32 | 6 | 18 | 56 55
tolerancia * Ejemplo) Ref.
e Unién . LEY-U025 R . .
Juego 0.5 « Fijacion de montaje de fipo A VA3 Fijacidbn de montaje de tipo B |
. e . ) 4 |
Referencia de union y fijacidbn de montaje (tipo A/B) ) oS
Tamafio Ref. de Ref. de fijaciones de montaje aplicables {’:f — N = B,
aplicable union | Fijacion de montaje de tipo A |Fijacion de montaje de tipo B S ’/’)9 - 23 = '_1 L
25,32 |LEY-U025 YA-03 YB-03 2\ — N\ Unién
Z ||
i T1
/ Union 2 x oD pasante B
2 x 0 avellanado A e
o H E
B ] Con adhesivo de bloqueo
_ _ L Material: Acero inoxidable
2 H [mm]
Tamafio
g»i L Ref. aplicable B D E J M aO
UA | C Material: Acero inoxidable YB-03 | 25,32 | 12 7 25 9 34 11.5 prof. 7.5
[mm]
Tamario Peso Tamafio Peso
Ref. aplicable UA| C | d1 | d2 H K| L [UT lal Ref. aplicable T1 T2 V | W | RS lql
LEY-U025 |25,32| 17 | 11| 16| 8 |M8x125|14 | 7 | 6 | 22 YB-03 | 25, 32 6.5 10 18 | 50 9 80
.1icu|aciones flotantes
@ Para rosca macho/JA @ Para rosca macho/JS @® Para rosca hembra/JB
+ Acero inoxidable 304 (aspecto)
« Cubierta antipolvo
Goma fluorada/Goma de silicona
Tamario -
i - aplicable Tamano de rosca
D
Tamafio T o 16 M5 x 0.8
aplicable | 'amano de rosca 25,32 M8 x 1.25
16 M8 x 1.25
Escuadra ) 25,32 M14x 1.5
Brida
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.réfica de velocidad-carga de trabajo vertical (Guia)

SVC

Servicio de

I I I T R I I T I R I I I I I I R I I I I I I R P I I Y )
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Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC)
LEY16 LEY16
10 10
— — Paso 2.5: LEY16AC
2 8 Paso 2.5: LEY16C 2 s
g g
T T
2 5 £ s
o o
© ©
P\ : |
s, Paso 5: LEY16B s, e 5 o L 2 o
° ° = O
© © o O
S S TE
8 » Paso 10: LEY16A 8 » Paso 10: LEY16AA g :'g,
N ]
0 0
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LEY25 LEY25
35 14
| Paso 3: LEY25AC
— 30 Paso 3: LEY25C — 12
2 g
g T 10
£ £
=L :
o 20 o 8
8 8
[ —\—\ Paso 6: LEY25B © Paso 6: LEY25AB
b 15 \ © 6
© ©
(o] (]
g 10 \ g 4 Paso 12: LEY25AA
8§ \ \ Paso 12: LEY25A 8 ASORTEAEI (e
5 \ \\ 2
0 A — [ 0
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LEY32 .arga lateral admisible en el extremo del vastago (Guia)
50
| | = 100
—\ Paso 4: LEY32C s
T 40 g
= £
8 \ S
£ 2 LEY320
o >
[ =
8 Paso 8: LEY32B o NC
.: 20 % I~ LEY250
E \ 5 —
. s
5 ___|Paso 16: LEY32A g LEY160 T
\ g’ 0 100 200 300 400 500 600
Carrera [mm
0 N T—~—— | [mm]
0 100 200 300 400 500 600 [Carrera]

Velocidad [mm/s]

= [Carrera del producto] + £

[Distancia desde el extremo del l Pieza de trabajo

vastago hasta el centro de

gravedad de la pieza de trabajo]

Centro de gravedad

I!!] Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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952 Serie LEY — Actuador eléctrico / Modelo con vastago @SNC
l?.réfica de conversion de fuerza (Guia)
Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC)
LEY16 LEY16
160 | T T 120 T T
140 -Paso 2.5: LEY16C s 1001 | Paso 2.5: LEY16AC —
L ! 1 . T
120 Paso 5: LEY16B : ! Paso 5: LEYI6AB, __+—" '
= 100 r ' = 80 —Paso 10: LEY16AA '
5 - Paso 10:LEY16A 0 = I /( '
N 80 ! N 60 — !
g i — g - A N —
fing 60 T fing 40 _— !
40 - E/ _A’,/‘ : 0 L L — /_—:
mg 20— : '
@ c ol L i 0 I H
-:°; a 30 40 50 60 70 80 90 40 50 60 70 80 90 100
o j j °0 j j OO
8 % Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Max. 85% Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] @
® @
Temperatura | Valor de ajuste de la | Factor de trabajo | Tiempo de empuje Temperatura | Valor de ajuste de la | Factor de trabajo | Tiempo de empuje
ambiente | fuerza de empuije [%)] [%] continuo [minutos] ambiente | fuerza de empuje [%] [%] continuo [minutos]
25°C 0 menos 85 0 menos 100 — 40°C o0 menos 95 0 menos 100 —
40 0 menos 100 —
. 50 70 12
40°C 70 20 1.3
85 15 0.8
LEY25 LEY25
500 T T 140 T 1
- Paso 3:LEY25C | | | 120 N )
400 F—1Paso 6: LEY25B —— rEwala@ns = |
- - )'/ | = 100 —paso 12: LEY25AA '
£ 300 L—Paso 12: LEY25A — £ g ]
© © H
5 - L: / 8 =1
S o0l g 60 T
— / j ul —
100 I —— 1 0 N g
Eo 1 Méx. 65% I
0 1 1 0 1
30 40 50 60 70 80 90 40 50 60 70 80 90 100
Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] @
Temperatura | Valor de ajuste de la | Factor de trabajo | Tiempo de empuje Temperatura | Valor de ajuste de la | Factor de trabajo | Tiempo de empuje
ambiente fuerza de empuije [%] [%] continuo [minutos] ambiente fuerza de empuje [%] [%] continuo [minutos]
40°C o menos 65 0 menos 100 - 40°C o menos 95 0 menos 100 —
<Fuerza de empuje y umbrales de activacion> sin carga
LEY32
Velocidad | oy Fl:J' 2r(z\7a?§r de Velocidad en':[;? :ez?\/deior
800 [ | T T Modelo |de empuje gnltrada de Modelo |de empuje de enltrada de
700 | Paso 4: LEY32C . [mm/s] ajustes) [mm/s] ajustes)
600 & Paso 8: LEY32B i 1a4 | 30%aB85% 1a4 | 40%a95%
Z 500 —Paso 16: LEY32A ' LEY160| 5a20 | 35%a85% ||LEY160A| 5a20 | 60%a95%
Iy i H 21a50 60% a 85% 21a50 | 80% a95%
N 400 —
s i ! 1a4 20% a 65% 1a4 | 40% a95%
(i 300 T T
S0l ' /( ' LEY2500] 5a20 | 35%a65% ||LEY250A| 5a20 | 60% a95%
L N +— ! 21a35 | 50%a65% 21a35 | 80%a95%
100 T
0 F i 0 1a4d 20% a 85%
30 40 50 60 70 80 90 LEY32O| 5a20 | 35%a85%
Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] @ 21a30 60% a 85%
Nota) Para la carga vertical (hacia arriba), la fuerza de empuje (méaxima) debe
ajustarse tal como se muestra a continuacion y el dispositivo debe
Temperatura | Valor de ajuste de la | Factor de trabajo | Tiempo de empuje utilizarse con una carga de trabajo inferior a la mostrada a continuacion.
ambiente fuerza de empuije [%] [%] continuo [minutos]
55°C 0 menos 85 0 menos 100 — Modelo LEY160 | LEY250 | LEY320 | LEY160JA | LEY2500A
40°C 65 0 menos 100 — Paso A|/B|C|A|B|C|A|B|C|A|B|C|A|B|C
85 50 15 Carga de rabajo kgl | 1 [1.5] 8 |2.5] 5 [10]4.5] 9 [18] 1 |15| 8 [1.2]|25| 5
Fuerza de empuje 85% 65% 85% 95% 95%
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l:aracteristicas técnicas de LEYG (Modelo con vastago guia)

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Modelo LEYG16! LEYG25Y LEYG32Y
Carrera [mm)] Nota 1) 30, 50, 100, 150, 200 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300
Aceleracion/Deceleracion
X CNOta - 23000 [mm/s?] 4 11 20 12 30 30 20 40 40
§ do Ace'zrgggg/?;ﬁ'g;cw" 6 17 30 18 50 50 30 60 60
5 | trabajo
% k]| Verica Ace':a;(')%”oylf::n‘jfgfc'°" 15 35 7.5 7 15 29 9 20 41
§ Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4) 5) 14 a 38 27 a74 51a141 | 63a122 | 126 a238 | 232a452 | 80a 189 | 156 a 370 | 296 a 707
\S Velocidad [mm/s] Nota 5) 15a500 | 8a250 | 4a125 | 18a500 | 9a250 5a125 | 24a500 | 12a250 | 6a125 @,
% Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 3000 g 8
8| Velocidad de empuje [mm/s] Nota6) 50 0 menos [ 35 0 menos [ 30 0 menos e
2 | Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02 23
% Paso del husillo [mm] 10 5 25 [ 12 [ e | 3 | 16 | 8 | 4 <
& | Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Nota7) 50/20
© Tipo de actuacion Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)
Tipo de guia Casquilo de friccion (LEYGOIM), Rodamiento lineal a bolas (LEYGOIL)
Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion)
8 Tamario del motor 028 [ 042 [ 56.4
£ | Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
? Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
8 | Tensiéon nominal [V] 24 VDC + 10%
E, Consumo de energia [W] Nota8) 23 40 50
s -
o naons e E s s
Q
B 43 1
© | Peso del controlador [kg] 0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en rail DIN)
4 o 8| TipO No@ 1) Modelo de funcionamiento no magnetizante
82| Fuerza de retencion [N] 20 39 | 78 78 | 157 | 2904 108 | 216 421
é%g Consumo de energia [W] Nota 12) 3.6 5 5
S 2| Tension nominal [V] 24 VDC = 10%

Nota 1) Las carreras intermedias se fabrican bajo demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor maximo de la carga de trabajo para la operacién de posicionamiento. Para la operacion de empuije, la carga de trabajo maxima es igual a la
"Carga de trabajo vertical". Se requiere una guia externa para soportar la carga. La carga de trabajo y la velocidad de traslado reales dependeran del estado de la
guia externa.

Vertical: La velocidad depende de la carga de trabajo.
Ajuste los valores de aceleracion/deceleracion a 3000 [mm/s2] 0 menos.

Nota 3) La precision de la fuerza de empuje es de +20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje" varia de 35% a 85% para el modelo LEYG16, de 35% a 65% para el modelo LEYG25 y de 35% a 85% para el
modelo LEYG32. La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo" pueden variar en funcion del valor de ajuste. Compruebe “Seleccion del modelo”.

Nota 5) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de la longitud del cable, la carga y las condiciones de montaje. Si la longitud del cable supera los 5 m,
disminuira en hasta un 10% por cada 5 m (A 15 m: reducido en hasta un 20%).

Nota 6) La velocidad de empuje es la velocidad admisible para la operacion de empuije.

Nota 7) Resistencia a impactos: Se supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en
el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion paralela como perpendicular
al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 8) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 9) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la
posicion de ajuste, excepto durante la operacién de empuje.

Nota 10) El consumo de energia maxima momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho valor puede
utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 11) Unicamente con bloqueo.

Nota 12) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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laracteristicas técnicas de LEYG (Modelo con vastago guia)

Nota 1) Las carreras mostradas entre ( ) y las
carreras intermedias se fabrican bajo
demanda.

Nota 2) Horizontal: El valor méaximo de la carga de
trabajo para la operacion de posicionamiento.
Para la operacion de empuije, la carga de

trabajo maxima es igual a la "Carga de trabajo

vertical".

Para soportar la carga es necesaria la guia
externa. La carga de trabajo y la velocidad de
traslado reales dependeran del estado de la
guia externa.

Ajuste los valores de
aceleracion/deceleracion a 3000 [mm/s?] o
menos.

Nota 3) La precision de la fuerza de empuje es de
+20% (fondo de escala).

Nota 4) El rango de ajuste de la "Fuerza de empuje"
varia de 50% a 95% para el modelo
LEYG16A, de 50% a 95% para el modelo
LEYG25A.

La "Fuerza de empuje" y el "Factor de trabajo"

pueden variar en funcion del valor de ajuste.
Compruebe la "Seleccion del modelo".

Nota 5) La velocidad de empuje es la velocidad
admisible para la operaciéon de empuje.

Nota 6) Resistencia a impactos: Se supera la prueba
de impacto tanto en direccion paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevo a
cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba
en un rango de frecuencias entre 45 y 2000
Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion
paralela como perpendicular al husillo. (La
prueba se llevo a cabo con el actuador en el
estado inicial).

Nota 7) El consumo de energia (incluyendo el
controlador) corresponde al momento en el
que el actuador esta funcionando.

Nota 8) El consumo de energia en reposo durante el
funcionamiento (incluyendo el controlador)
corresponde al momento en el que el
actuador esta detenido en la posicion de

Servicio de Att. a

Servomotor (24 VDC)
Modelo LEYG16YA LEYG25YA
30, 50, 100, 150
Nota 1) 30, 50, 100, 150, 200 T ’
Carrera [mm)] Nota 200, 250, 300

= ) Aceleracion/Deceleracion
S |Cargade Horizontal 23000 [mm/e? 3 6 12 7 15 30
S | trabajo JYT——
5 | [kg]Moe2 ' celeracion/Deceleracion
% Vertical 23000 [mm/s? 1.5 3.5 7.5 2 5 11
'g Fuerza de empuje [N] Nota 3) 4) 16a30 | 30a58 |57a111| 18a35 | 37a72 |66 a 130
& | Velocidad [mm/s] 152500 | 82250 | 42125 [18a500| 92250 | 5a125
~§ Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 3000
‘% Velocidad de empuje [mm/s] Nota5) 50 0 menos | 35 0 menos
S | Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02
2 | Paso del husillo [mm] 10 | 5 | 25 | 12 | 6 | 3
‘g Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Nota6) 50/20
3

Tipo de actuacion

Husillo a bolas + Correa (Motor en paralelo)

Tipo de guia

Casquilo de friccion (LEYGCIM), Rodamiento lineal a bolas (LEYGCIL)

Rango de temp. de trabajo [°C]

5a40

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 H.R. 0 menos (sin condensacion)

Tamano del motor

28

042

Salida de motor [W]

30

36

Tipo de motor

Servomotor (24 VDC)

Encoder

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

Tension nominal [V]

24 VDC +10%

Consumo de energia [W] Neta7) 40 86
Consumo de energia en reoso durante el funcionamiento [W] N028) 4 (Horizontal)/6 (Vertical) 4 (Horizontal)/12 (Vertical)
Consumo de energia méax. momentanea [W] Nota9) 59 96

Caracteristicas técnicas eléctricas

Peso del controlador [kg]

0.15 (Montaje con tornillo),

0.17 (Montaje en rail DIN)

ajuste, excepto durante la operacion de @gg Tipo Nota 10) Modelo de funcionamiento no magnetizante
empuie. . 525 Fuerza de retencion [N] 20 39 78 78 | 157 | 204
Nota 9) El consumo de energia maxima momentanea @ 33 -
(incluyendo el controlador) corresponde al gcg| Consumo de energia [W] Noa 11) 3.6 5
momento en el que el actuador esta S=E| Tension nominal [V] 24 VDC + 10%
funcionando. Dicho valor puede utilizarse
para la seleccion del suministro eléctrico.
Nota 10) Unicamente con bloqueo.
Nota 11) Para un actuador con bloqueo, ahada el
consumo de energia para el bloqueo.
.’eso
Peso / Motor en paralelo
Modelo LEYG16M LEYG25M LEYG32M
Carrera [mm] 30 | 50 | 100 | 150|200 | 30 | 50 | 100 | 150|200 | 250 [ 300 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Peso del Motor paso a paso [0.83(0.97 (1.20|1.49|1.66|1.67 |1.86|2.18|2.60|2.94|3.283.54|2.91|3.17|3.724.28|4.95|5.44|5.88
producto [kg] Servomotor | 0.83]0.97 [1.201.49|1.66(1.63|1.82|2.14|2.56|2.90(3.24(350| — | — | — | — | — | — | —
Modelo LEYG16L LEYG25L LEYG32L
Carrera [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Peso del Motor paso a paso | 0.840.97|1.14|1.43|1.58|1.68|1.89|2.13(2.56|2.82|3.14|3.38|2.91|3.18|3.57|4.12|4.66 |5.17 | 5.56
producto [kg] Servomotor | 0.84[0.97 |1.14(1.43|1.58|1.64|1.85(2.09(252|2.78(3.10(334| — | — | — | — | — | — | —
Peso / Motor en linea
Modelo LEYG16M LEYG25M LEYG32M
Carrera [mm] 30 | 50 | 100 | 150|200 | 30 | 50 | 100 | 150|200 | 250 [ 300 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Peso del Motor paso a paso [ 0.83(0.97 (1.20|1.49(1.66|1.66|1.85|2.17|2.59|2.93|3.27|3.53|2.90|3.16|3.71|4.27|4.94 | 5.43 | 5.87
producto [kg] Servomotor | 0.83[0.97 [1.201.49|1.66(1.62|1.81(2.13|255|2.89(83.23(349| — | — | — | — | — | — | —
Modelo LEYG16L LEYG25L LEYG32L
Carrera [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
Peso del Motor paso a paso | 0.840.97|1.14|1.43|1.58|1.67|1.88|2.12(2.55|2.81|3.13|3.37|2.90|3.17|3.56|4.11 |4.65|5.16 | 5.55
producto [kg] Servomotor | 0.84[0.97 |1.14|1.43|1.58|1.63|1.84|2.08(2.51|2.77(3.09(333| — | — | — | — | — | — | —
Peso adicional [kg]
Tamafio 16 25 32
Bloqueo 0.12 | 0.26 | 0.53
Cubierta del motor | 0.02 | 0.03 | 0.04
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imensiones: Motor en paralelo LEYG

4 x OA profundidad efectiva Nota 1) El rango en el que el vastago se
2XA H9 prof. XA de rosca OB puede mover cuando vuelve al
- origen. Asegurese de que
1 2x NA profundidad ninguna pieza de trabajo
~ \\@ 0’—' efectiva de rosca NC montada sobre el vastago
= 5 5 f— interfiera con las piezas de
" @ N~ N trabajo y los accesorios
Seccion XX ;%S __g Y colocados alrededor del vastago.
as] =D Nota 2) Posicion tras el retorno al origen.
~N x Nota 3) El nimero que aparece entre
) © @\ ¢ paréntesis indica que la direccion
120 de retorno al origen ha cambiado.
XA XA H9 —
(0.5) Seccion XX
WB
Z WA
WC + Carrera
4 x OA pasante 3 o
. S0
4xNA profundidad _Final de carrera VA oL
; i Nota 3) T =
efectiva de rosca NB '\ [Origen] VB g °
Rango de funcionamiento oXA H prof. XA += 0
f %)
del vastago Noi2 ) < W
2 —=]<< Origen Nota2)
\ [Final de carrera]
(FC) b=
T ===L .
1 T E7
= H——-— — — () O] »
LS~ L. — o
0.5 C
FA | |FB B + Carrera
Carrera A + Carrera
LEYGOIL (Rodamiento lineal a bolas) _ LEYGOM (Casquilo de friccion)
Carrera estandar: 50, 100, 200 Carrera estandar: 30, 50, 100
[mm] [mm]
Tamarno| Rangode carrera | L | DB Tamario| Rango de carrera | L DB
Carrera 90 0 menos 75 Carrera 64 0 menos 51.5
16 Carerad1a200 1105 8 16 Carrera 65 2 90 745] 10
Carera1140menos | 91 Carera91a200 | 105
25 Careraif52190 _ [115 | 10 CareraS9omenos | 67.5
Carera191a300 | 133 ol [ 4x0G 25 Carrera 60 2 185 1005 | 12
Carrera 114 0 menos 97.5 % (0.5) pasante CCarrera 1486 a300 138
32 Carrera 1152190 116.5| 13 Z WA 32 grrera 552 mfggs 1;‘; 16
Carrera1912300 | 134 artera o a
L + Carrera Carera 1812300 | 144
LEYGOM, LEYGOIL Comun [mm]
Tamario| Rango de carrera| A B C |[DA|EA|EB|EH|EV|FA|FB|FC| G |GA| H J K M | NA | NB | NC
Carrera 39 0 menos 109 905 37
16 Carrera 40 a 100 ) 52 16 35 69 83 | 41.3 8 [105| 85| 43 |32 745 25 23 | 25.5 |M4x0.7 7 55
Carrera 1012200 [ 129 [110.5| 82
Carrera 39 0 menos 50
Carrera 40 a 100 14151116 675
25 Carrera 101 2 124 i 20 46 85 | 108 | 52.5 | 11 145|125 | 54 | 405 | 99 31 29 |34 |M5x08 8 6.5
Carrera 1252200 | 166.5 | 141 84.5
Carrera 201 a 300 102
Carrera 39 0 menos 55
Carrera 40 a 100 1605|130 68
32 Carrera 101 2 124 25 60 101 | 123 | 64 12 | 185|165 | 54 | 50.5 1255|385 | 30 |40 |M6x10| 10 8.5
Carrera 1252200 | 190.5 | 160 85
Carrera 201 a 300 102
< Motor paso apaso| Servomotor
Tamario| Rango de carrera| OA | OB | P Q S T U \% VA | VB | VA | VB WA|WB|WC| X | XA | XB| Y V4
Carrera 39 0 menos 25 |19 55
16 Carrera40a100 [M5x08| 10 65 15 25 79 | 7 28 80.3 | 61.8 | 81 625 | 40 | 26.5 44 3 4 225 | 6.5
Carrera 101 a 200 70 |415| 75
Carrera 39 0 menos 35 |26 70
Carrera 40 a 100 50 | 335
25 Carrera 101 a 124 |[M6x10| 12 80 18 30 95 | 7 42 85.4 | 63.4 | 81.6 | 59.6 ) 54 4 5 265 | 85
Carrera 125 a 200 70 | 43.5 95
Carrera 201 a 300 85 | 51
Carrera 39 0 menos 40 | 285 75
Carrera 40 a 100 50 | 335
32 Carrera 1012124 |[M6x10| 12 95 28 40 117 | 75 | 56.4 | 954 | 68.4 | — — ) 64 5 6 34 8.5
Carrera 125 a 200 70 | 43.5| 105
Carrera 201 a 300 85 | 51

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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956 Setie LEY — Actuador eléctrico / Modelo con vstago

R EER

.imensiones: Motor en linea LEYG

R R I I I R I I I R R R

o XA H9 prof. XA

4 x OA profundidad efectiva de rosca OB

Servicio de

ZSNC

Nota 1) El rango en el que el vastago se
puede mover cuando vuelve al

origen. Aseglrese de que

ninguna pieza de trabajo

montada sobre el vastago

” ] ) 2x NA profundidad efectiva interfiera con las piezas de
Seccion XX = I de rosca NC trabajo y los accesorios
[as] 0% e/ {3{ colocados alrededor del vastago.
N : Nota 2) Posicion tras el retorno al origen.
) = Nota 3) El nUmero que aparece entre
- x =] B paréntesis indica que la direccion
I XA XAH9 I © © 0 =" de retorno al origen ha cambiado.
> @\ o
(0.5) Seccion XX
WB 3
Z WA N
m we ok
e “le
2- 2 Rango de funcionamiento del vastago Nota 1) z 4 x OA pasante
oo ' L Nota? 2 XA H9 prof. XA
o= Final de carrera Origen Nota2) 'S
— T =
@ 0 [Origen] Nota 3) [Final de carrera] S
[2] Carrera 2 (FC) Seccién XX
? =] ——— - 3
~— fa _ e ———
= | | ) b ol
) H i - - ° - ¥e](%)
g} S|t I == ' | I )z| (@O —©—28jo
.. vl O ©;
0 4==40 [ore==91]
Ov 0.5 C YD || 2 5 N
EA FA | |FB B + Carrera VB T
EB A + Carrera EH
LEYGOL (Rodamiento lineal a bolas) LEYGOM (Casquilo de friccion)
Carrera estandar: 50, 100, 200 - 1 Carrera estandar: 30, 50, 100
[mm] o kol [mm]
Tamafio| Rango de carrera| L | DB < Tamafio| Rango de carrera | L | DB
o X a
Carrera 90 0 menos | 75 Q Carrera 64 0 menos | 51.5
1 6 Carrera 91 a 200 105 8 1 6 Carrera 65 a 90 74.5 10
Carrera 114 o menos | 91 © Carrera 912200 | 105
25 | Camerati5ai% [115 | 10 == Carrera 59 0 menos | 67.5
Carrera 1912300 | 133 ol (0.5 4% oG 25 Carrera60a 185 |100.5| 12
Carrera 114 o menos| 97.5 Q Z WA pasante CCarrera 1862300 |138
32 [ Cameraii5a190 [1165] 13 arrera 54 o menos | 74
Carrera 191 2300 | 134 L + Carrera 32 [ Camerassaig0 [107 | 16
Carrera 1812300 | 144
LEYGOM, LEYGOL Comun [mm]
Tamafio| Rango de carrera [ "““"“‘1 Sevm | g | ¢ |DA|EA|EB|EH|EV|FA|FB|FC| G |GA| H | J | K |[NA|NC
Carrera 39 0 menos 1743 175 9 37
16 Carrera 40 a 100 ) 52 16 35 69 83 | 41.3 8 |105| 85 | 43 |32 425 | 25 23 |M4x07| 5.5
Carrera 101 a 200 194.3 195 112 82
Carrera 39 0 menos 50
Carrera 40 2 100 2064 2026 | 1155 675
25 Carrera 101 a 124 ) 20 45 85 | 103 | 52.5| 11 145|125 | 54 | 405 | 53.5 | 31 29 |M5x08| 6.5
Carrera 125 a 200 231.4 2276 | 1405 | 84.5
Carrera 201 a 300 102
Carrera 39 0 menos 55
Carrera 40 a 100 2289 128 68
32 Carrera 101 a 124 25 60 101 | 123 | 64 12 | 185|165 | 54 | 50.5 | 68.5 | 38.5 | 30 |M6x1.0| 8.5
Carrera 125 a 200 258.9 - 158 85
Carrera 201 a 300 102
Mo S X
Tamatio| Rango de carrera | OA [OB | P | Q | S | T | U | V °°’°as°a°a:j|B T WA [WB[WC| X | XA | XB|YD| Z
Carrera 39 0 menos 25 |19 55
16 Carrera40a 100 [M5x08| 10 65 15 25 79 | 7 28 61.8 62.5 40 | 26.5 44 3 4 24 6.5
Carrera 101 a 200 70 [ 415 75
Carrera 39 0 menos 35 |26 70
Carrera 40 a 100 50 | 335
25 Carrera 1012124 |M6x1.0| 12 80 18 30 95 | 7 42 63.4 59.6 i 54 4 5 26 8.5
Carrera 125 a 200 70 | 435 95
Carrera 201 a 300 85 | 51
Carrera 39 0 menos 40 | 285 75
Carrera 40 a 100 50 | 335
32 Carrera 1012124 |M6x1.0| 12 95 28 40 117 | 75 | 56.4 68.4 - i 64 5 6 32 8.5
Carrera 125 a 200 70 | 435 ]| 105
Carrera 201 a 300 85 | 51
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ensionesas

Motor en paralelo

16 A 16 A
Con cubierta del motor/LEYG25000B-IC Con bloqueo/LEYG2500B-1B
32 C 32 C
o o
& g
\__/ 9 i’, Cable del motor (2 x @5) ) ;
\/ % Cable de bloqueo (93.5 ]
o (&}
2 2
Cable del motor (2 x 25) '5 X = . 3 g 3
X © 9 W 9 o 0
=l e <1 T 'S
[mm] [ A\ I T | =
- — [mm] : { <
Tamano| T2 | Xz
E Tamat Motor paso a paso| Servomotor Q0
16 75 | 83 — aman W X W X n
25 7.5 | 88.5 16 | 1058 | 1243 [106.5 | 125
32 7.5 |98.5 { 25 103.9 125.9 |100.1 | 122.1 (i
Material de la cubierta del motor: ’ 32 | 1114 | 1384 | — | — >
Resina sintética
Motor en linea
16 A 16 A
Con cubierta del motor/LEYG2500DOB-0C Con bloqueo/LEYG2501DOIB-0B
32 C 32 C
/A K i i\ 9
<
% > Z — u
i L O TS %
— Cable de bloqueo (23.5) S
3
) 3
L A g
5
I-I I-I Cable del motor (2 x g5) —
" \ N
it
© T °
6 B = | ——
2 VB
L A
[mm] [mm]
Tamafio| Rango de carrera A T2 X2 L H cvVv Tamafio| Rango de carrera Motor pasoapasol Servomotor | Motor paso a pasol Servomotor
16 Carrera 100 0o menos | 177 A VB
Carrera 101 2 200 197 75 1665 35 |50 |43 ” Carrera100omenos| 218.3 219 1058 | 1065
5 Carrera 100 o menos | 209.5 Carrera 101 a 200 238.3 239 ' ’
5 Carrera 101 a 300 234.5 75 1685 46 | 61.5 545 o5 Carrera 100 0 menos 246.9 243.1 103.9 100.1
Carrera 100 0 menos | 232 Carrera 101 a 300 271.9 268.1 ’ ’
32 Carrera 101 a 300 262 75 1735 60 |76 68.5 32 Carrera 100 0 menos 271.9 — 111.4
Carrera 101 a 300 301.9 — )

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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-esorios

Bloque de soporte

— ]
- Tornillos de montaje del cuerpo
© & (&) (©
© @ ||
m = < );h]- - <
w i |
® & & |P
(0]
© ® © — J\ 2 x OA rosca
- profundidad efectiva OB 2 x oG pasante
. (05) WG 4G
-~ + Carrera
%“ 5 carr.
o5
= o
88 A\ Precaucion
LS No instale el cuerpo usando Unicamente un bloque de soporte.
El bloque de soporte sélo debe utilizarse como soporte. [mm]
Tamario Modelo Rango de carrera EB G GA OA OB | carr. | WC X

Carrera 100 0 menos 55
16 LEYG-S016 69 4.3 32 M5 x 0.8 10 16 75 44

Carrera 101 a 200
Carrera 100 o menos 70
2 LEYG-S02 85 5.4 40.5 M6 x 1.0 12 20 54
5 G-8025 Carrera 101 a 300 X 95
Carrera 100 0 menos 75
- 101 4 . M 1. 12 22 4
32 LEYG-S032 Carrora 101 2 300 0 5 50.5 6x1.0 105 6

* Con el bloque de soporte se incluyen dos pernos de montaje del cuerpo.




Servicio de

.réfica de carga de momento

Condiciones de selecciéon

Vertical Horizontal
L L .
L
m m
Posicion de montaje | | | | ,‘ “
L i " { »
| |
' '
s
Velocidad max. [mm/s] 200 0 menos 200 0 menos 400 § £
(4]
Gréfica (modelo de Casquilo de friccion) ®, @ ®,® — % ‘u;'j
<
Grafica (modelo de rodamiento lineal a bolas) ®,® @, ®,

Montaje vertical, casquilo de friccion

(D Carrera 50 0 menos (2) Carrera superior a 50
100 100
FLEYG32MO f FLEYG32MO
2 —_LEYG25MO 2 LEYG25MD0) ~]
€ \ € T
Y ——————— g 10
(2] T o F
§ —— EYG16MO — § FLEYG16MO
© = ]
[0} [0}
° 1 © 1
4] 4]
[} [}
© ©
= =
0.1 0.1
10 100 10 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
+ El limite de la masa de carga vertical varia en funcién del "paso" y de la velocidad".
Montaje vertical, rodamiento lineal a bolas
(3 Carrera 30 0 menos (@ Carrera superior a 30
100 ; ; 100 —
—  E=ievGsaLO —  peieie =
2 — E YIGZ5LE| 2 EYG25L0
L
5 10 %gl E 10
= — ~= = ——LEYG16LO ——
i(; — LEYG16LO - ; =
[} T~ [}
© 1 ° s
© ©
3 3
= =
0.1 0.1
10 100 10 100
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

= El limite de la masa de carga vertical varia en funcién del "paso" y de la velocidad".

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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lllomento de carga
Montaje horizontal, casquillo de friccién
® L =50mm ® L =100 mm
10 = T T 10 e :
== LEYG32MO —HLEYG32MO
S FLEYG32MO = = = T~
X I = |
E ———1 S-EYGMO_ g eudeells —ILEYG25MO
g (LEYG25MO T ) — =
§  {LLEYG16MO 1= YG16MO § el —=LEYG16MO
< < FLEYG16MO
© ©
[ ©
3 3
= =
0.1 0.1
10 50 51 100 10 50 51 100
Carrera [mm] Carrera [mm]
* Ajuste la velocidad a un valor igual o inferior a los valores mostrados a continuacion.
Tipo de motor LEYGOMOA LEYGOMOB LEYGOMOC
Motor paso a paso (Servo/24 VDC) 200 mm/s 125 mm/s 75 mm/s
Servomotor (24 VDC) 200 mm/s 200 mm/s 125 mm/s

* Para las especificaciones siguientes, utilice el sistema al 80% de la "masa de carga" mostrado en el gréafico.

+ LEYG25MAA/Servomotor (24 VDC), Paso 12

Montaje horizontal, rodamiento lineal a bolas

@ L=50mm Velocidad max. = 200 mm/s 0 menos

L =100 mm Velocidad max. = 200 mm/s 0 menos

Carrera [mm]

10 ; 10 !
— LEYG32L0 LEYas2D) _ LEYG32LO
2 — = 2 LEYG32LO = 17
E : ~~L 1] [LEvGasLo S lEveeslo =1 || -
§ | LEve2slD 5 L [LEYG25L0 ]
P ——LEYG16L0= LEYG16LO P LEYG16LO
3 3 LEYG16LO
[ 4]
& 3
= =

0.1 0.1

10 30 31 100 101 10 30 31 100 101

Carrera [mm]

(@ L =50 mm Velocidad max. = Superior a 200 mm/s

L =100 mm Velocidad max. = Superior a 200 mm/s

Carrera [mm]

10 10
2 LEYG32LO) 2 LEYG32L0)
IS IS i
E LEYG25L0] o LEYG25L00
2 LEYG16LO] 2
g | s LEYG16LO
(0] (0]
o o
4] ©
3 3
= =

0.1 0.1

10 30 31 100 101 10 30 31 100 101

Carrera [mm]

.Rango de trabajo cuando se usa como tope

LEYGOM (Casquillo de friccion)

/A\Precaucion
V

-+

O L =50 mm

=

Precauciones de manejo

Nota 1) Si se utiliza como tope, seleccione un !
modelo con una carrera de 30 0 menos.

Nota 2) LEYGOL (rodamiento lineal a bolas) no
se puede utilizar como tope.

Nota 3) El impacto en serie con el vastago guia

u puede no estar permitido (Fig. a).

Nota 4) El cuerpo no debe montarse en el

extremo. Debe montarse en la parte
superior o inferior (Fig. b).

Carga de trabajo m [kg]

Levehau ]
LEYG16M

5 10

Velocidad de desplazamiento v [m/min]

20

30 40 50
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.éfica de velocidad-carga de trabajo vertical

Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC)
LEYG16) OO LEYG16)A0
10 10
o s LA M g 8 M
= Paso 2.5: LEYG16{'C 5 Paso 2.5: LEYG16 ['AC
L :
@ 6 @ 6
.% .%
g \ : 2
© 4 \ JI ° 4 M S ]
3 Paso 5: LEYG16 |'B 3 Paso 5: LEYG16|' AB St
(0] © «© 46
o 2 2
S 2 N[ Paso 10: LEYG16}'A S 2 Paso 10: LEYG16YAA — S
N
0 \ \ B 0
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
M M
LEYG25| O LEYG25 | Al
15
30
i Paso 3: LEYG25Y'C E
= = Paso 3: LEYG25' AC
o o 10
= =
g g
9o 20 R}
g y g
g Paso 6: LEYG25 'B g
3 3 5 Paso 6: LEYG25 ' AB
s 10 \ S
[ . v [
3 \\QT&YG% tA S Paso 12: LEYG25 Y/ AA
0 \ 0
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LEYG32Y'O
50
. aoM
g 10 Paso 4: LEYG32|'C
S \
£
¢ 30
K=}
8 \
[ M
=20 < Paso 8: LEYG32 |'B
()
g \ \
®©
<2
< - . M
S 10 v \\{‘IG_LEYG32 LA
0 100 200 300 400 500 600
Velocidad [mm/s]

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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962 Serie LEY — Actuador eléctrico / Modelo con vastago @SVC
‘réﬁca de conversion de fuerza
Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC)
LEYG16Y) O LEYG16Y AC
160 I I 120 | b
I Paso 2.5: LEYG16Y'C Paso 2.5: LEYG16 <xc P
140 i T ]
L 100 . M T
Paso 5: LEYG16\'B >/ E Paso 5: LEYG16{AB | >~ 1
= 120 f i = r - H
Py - " y 0 S 80 -Paso10: LEYG16 fAA 0
'S 100 —Paso 10: LEYG16 A = 1
o 1 o 1
§ ool : 5 :
80 T 60
© © —
ufd S . s N —T !
G |§ eo : g — :
=2 RN ' g — !
— 1 1 1
Q0 L 40 — w x//__—.
23 - N — i 20 E
20— T — - i i
0 i . . . . i 0 . . . . : :
30 40 50 60 70 80 90 40 50 60 70 80 90 100
Valor de ajuste de la fuerza de empuije [%] Max. 85% Valor de ajuste de la fuerza de empuije [%] Max. 95%
M M
LEYG25)'O) LEYG25)'A0
500 | | 140 | |
L . M
L Paso 3: LEYG25|\L/‘C /: 120 Paso |3. LEYG25 LAC /:
400 : i PasoI 6: LEYG25@/ :
— ! — 1
Z i / I Z 100 |- . M 1
s / /E/Paso 6: LEYG25!'B > I Paso 12; LEYG25 'AA !
> 300 > 1
3 T & g0 i
5 i 5 -
() / % ] | :
g 200 1 1 g 60 T
1 1
N ' / LPaso 12: LEYG25)A s - )< i
L T / Z 40 d
100 ! )/: i l/—//_:
L i 20 — ;
- ' { Max. 65% v
ol . . ; . . ol :
30 40 50 60 70 80 90 40 50 60 70 80 90 100
Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Max. 95%
LEYG32“L" 0 <Fuerza de empuje y umbrales de activacion> sin carga
. Fuerza de . Fuerza de
Velocidad - Velocidad .
800 | P Modelo  |de empuje o aniraca ge | Modelo |de empuje | ST2UP (1200
200 r Paso 4: LEYG32['C [mm/s] ajustes) [mm/s] ajustes)
w |\
- 1a4 30% a 85% 1a4 40% a 95%
Paso 8: LEYG32!)'B !
= 600 N i LEYG16".O| 5a20 | 35%a85% | LEYGI6",OA| 5a20 | 60%a95%
—_ L 1
_% 500 |-Paso 16: LEYGSZTA 1 21a50 60% a 85% 21ab50 80% a 95%
g L ! 1a4 | 20%a65% 1a4 | 40%a95%
© 400 i LEYG25".O| 5a20 | 35%a65% | LEYG2S\OA| 5a20 | 60%a95%
T a0l — 21235 | 50%a65% 21235 | 80%a95%
N T ( 1 1 0, 0,
[0} L 1 1 a4 20% a 85%
£ 200t — | - LEYG32" O 5a20 | 35%a85%
1 1
e /-—L/ ' 21a30 | 60%a85%
100 — T . — o
L T 1 Nota) Para la carga vertical (hacia arriba), la fuerza de empuje (maxima) debe
0 ' ) ) ) ) ' ajustarse tal como se muestra a continuacion y el dispositivo debe
30 40 50 60 70 80 90 utilizarse con una carga de trabajo inferior a la mostrada a continuacion.
) ) Modelo  [LEYG16“,O|LEYG25", O|LEYG32" O|LEYG16" OA|LEYG25", A
Valor de ajuste de la fuerza de empuje [%] Max. 85% Paso AlBICIAIBICIAIBICIAIBICIAIBIC

Carga de trabajo [kg]

05/ 1|25(15] 4|9 |25/ 7 |16]|05| 1 [25/05|15] 4

Fuerza de empuje

85% 65% 85% 95%

95%
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l:orma de pedido
Servomotor AC (100/200 W)

Modelo de _
vastago LEY ,§_g|
Tamano
_25 Carrera [mm]
32 T

30 a 500

+ Véase latabla Rosca en el extremo del vastago

Posicion de montaje del motor inferior para los | Rosca hembraen el
— Modelo de montaje superior detalles. extremo del vastago
R | Modelo en paralelo en el lado derecho Rosca machq enel
L | Modelo en paralelo en el lado izquierdo M ex?remo del vastago
: (se incluye 1 tuerca del Montai
D Modelo en linea extremo del vastago). ontaje
— | Taladros roscados en ambos extremos (estandar) g 17
Paso [mm] Opcién de motor U Roscado en la parte inferior del cuerpo _‘g' g
- — i i L Escuadra =
Simbolo] _ LEY25 LEY32* Sin opciones : ! 33
A 12 16 (20) B Con blogueo F Brida anterior = o
* Para la carrera 30 o inferior del tamafio 25 con G Brida posterior <
B 6 8 (10) [Posicién de montaje del motor: Modelo de D Fijacion oscilante hembra
C 3 4 (5) montaje superior o modelo en paralelo en el lado

« El valor entre () corresponde al tamafio 32
cuando se selecciona [Posicién de montaje
del motor: Modelo de montaje superior o
modelos en paralelo en el lado
derechol/izquierdo]. (Paso equivalente

derechol/izquierdo], si se selecciona [Con
bloqueo] el motor se proyecta al final del cuerpo.
Seleccionar tras confirmar la interfaz con dichas
piezas de trabajo.

* Cuando se selecciona la posicion de montaje del
motor [Modelo en linea], no se puede seleccionar
[Escuadra], [Brida posterior] o [Fijacién oscilante
hembra].

« La fijacion de montaje se envia de fabrica, pero

incluyendo una relacion de poleas [1.25:1])
e Tipo de motor

sin instalar.
* Cuando los modelos de montaje son [Brida

- anterior], [Brida posterior] o [Taladros roscados
Simbolo Tioo Salida| Tamafio de Controladores en ambos extremos] con voladizo horizontal,
P W] actuador compatibles uselo dentro de la siguiente carrera.
« LEY25: 200 0 menos + LEY32: 100 0 menos
_Ss2* | AC se_rvomotor 100 25 LECSALI-S1 = En caso de [Fijacion oscilante hembra], use el
S3 (Encoder incremental) 200 32 LECSAI-S3 actuador dentro del siguiente limite de carrera.
% _ + LEY25: 200 0o menos + LEY32: 200 0 menos
SL AC servomotor 100 25 LECSBLI-S5 % La brida posterior "G" no esta disponible para
S7 (Encoder absoluto) 200 32 LECSBLI-S6 LEY32.
* Tipos de motor: Unicamente para S2 y S6, el sufijo de la referencia del controlador compatible sera S1'y S5. Tipo de cable del actuador® e—
* Tabla de carreras aplicables — Sin cable
Carrera [mm Rango de carreras Cable estandar
2} 30 | 50 [100|150|200|250(300|350( 400|450 |500|  aus s pueden S ol :
Modelo fabricar [mm] R Cable robético (cable flexible)
LEY25 o O &6 6 &6 6 &6 6 0o — - 15 a 400 « Se incluyen el cable del motor y el cable del
LEY32 o © &6 ©6 ©6 © © © &6 & o 20 a 500 encoder. (El cable de bloqueo también se

incluye si la opcion de motor "Con bloqueo"

* Contacte con SMC para la fabricacién de carreras intermedias. .
P se selecciona.)

Longitud de cable™ [m] e

— Sin cable Tipo de controlador e
2 2 Controladores compatibles| Tension de alimentacion
5 5 — Sin controlador
A 10 A1 LECSA1 100 Vai20V
% Comun para cable de A2 LECSA2 200V a230V Conector E/S e—
encoder/motor/bloqueo B1 LECSB1 100V ai20Vv — Sin conector
l30ntroladores compatibles B2 LECSB2 200 Va230V H Con conector
Modelo de entrada Modelo de entrada
de pulsos = de pulsos ! .y
Tipo (Para encoder incremental) Trg (Para encorder absoluto) | ecomendacion de producto
e i
7 [
W‘P ‘% ‘\/ Productos relacionados
Serie LECSA1, LECSA2 LECSB1, LECSB2 Serie LECS - Controlador - pagina 1022
i i its |+ Compatible con encoder absoluto de 18 bits Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 599
-'C:omp_a}lblzcon en_ct_)der |nc_rerr;enta| de 17 bits .Co P 1o de co icacion RS422 (compatibl Serie LEF - Actuadores eléctricos(modelo deslizante) - pagina 927
Caracteristicas (mu2§|o7n e;rzzigonamlen 0 co:p[))::el téc?il Mz?suunl;isahilETectric) (compatible Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - pagina 969
. Conmutador de ajuste del servo « Entrada analdgica para comando de velocidad y par Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - pagina 993
Motor Servomotor AC Servomotor AC
compatible (Encoder incremental) S2, S3 (Encoder absoluto) S6, S7
Tgnsic’)n dg 100 a 120 VAC (50/60 Hz) 100 a 120 VAC (50/60 Hz)
alimentacion 200 a 230 VAC (50/60 Hz) 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Péagina de L
referencia Pagina 1022

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.aracteristicas técnicas de LEY (Servomotor AC)

Modelo LEY25S%(Paralelo)/LEY25DS:(En linea) LEY32S% (Paralelo) LEY32DS# (En linea)
Carrera [mm] Nota 1) 30, 50, 100, 150, 200, 250, 30, 50, 100, 150, 200, 250, 30, 50, 100, 150, 200, 250,
300, 350, 400 300, 350, 400, 450, 500 300, 350, 400, 450, 500
Carga de trabajo[kg] Horizontal Neta2) 18 50 50 30 60 60 30 60 60
- Vertical 8 16 30 9 19 37 12 24 46
§ Fuerza de empuje [N] Nota 3)
S . X o 65a131 |127a255|242a485 (79a 157 |154a308 | 294 a588 | 98 a 197 | 192 a 385 | 368 a 736
g (’Xalor de ajuste: 15 a 30%)
g Xl%igad Hango o 20200 zgg ;gg f:g 1200 600 300 1000 500 250
S [[mmis] | carrera | 405 2500 - — — 800 400 200 640 320 160
@ Velocidad de empuje [mm/s] Nota 5) 35 0 menos 30 0 menos 30 0 menos
§ Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 5000 5000
B | Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02 +0.02
g Paso [mm] (incluyendo una relacion de poleas) 12 | 6 | 3 20 | 10 | 5 | 16 | 8 | 4
g Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?) Nota6) 50/20 50/20
O | Tipo de actuacion Husillo a bolas + Correa [1:1)/Husillo a bolas | Husillo a bolas + Correa [1.25:1] | Husillo a bolas
Tipo de guia Cojinete deslizante (vastago de émbolo) Cojinete deslizante (vastago de émbolo)
Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR]| 90 o menos (sin condensacién) 90 o0 menos (sin condensacion)
2 & | Tamafio del motor 100 W/040 200 w/Je0
§§ Tipo de motor Servomotor AC (100/200 VAC) Servomotor AC (100/200 VAC)
§§ Encoder Tipp de motor S2, S3: Encoder incremental de 17.bits (Resolu.c’:ién: 131072 p/rev)
°8 Tipo de motor S6, S7: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucion: 262144 p/rev)
¢ 5 8| Tipo Nota7) Modelo de funcionamiento no magnetizante
22 2| Fuerza de retencion [N] 131 255 | 485 157 308 | 588 197 | 38 | 736
§£3/ Consumo de energia [W] a 20°C Noa8) 6.3 7.9 7.9
822 Tension nominal [V] 24 VDC %,

Nota 1) Contacte con SMC para la fabricacion de otras carreras intermedias diferentes a las especificadas arriba.

Nota 2) Es el valor maximo para la carga de trabajo horizontal (guia externa requerida). La carga de trabajo real depende de las condiciones de la guia externa.
Confirmelo con el dispositivo real.

Nota 3) Rango de ajuste de la fuerza para "Operacion de empuje" en el modo de control de par, etc. Fijelo tras consultar la "Gréafica de conversion de fuerza".

Nota 4) La velocidad admisible variara en funcion de la carrera.

Nota 5) Velocidad de colision admisible para "Operacion de empuje" en el modo de control de par, etc.

Nota 6) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en
el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizd tanto en direccion paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 7) Sélo cuando la opcién de motor "Con bloqueo" se selecciona.

Nota 8) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

.eso

Peso del producto kal
Serie LEY25S0 (Posicion de montaje del motor: Paralelo) LEY32S0 (Posicion de montaje del motor: Paralelo)
Carrera [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
S
2 Encoder incremental | 1.31 | 1.38 | 1.55 | 1.81 | 1.99 | 2.16 | 2.34 | 2.51 | 2.69 | 2.42 | 2.53 | 2.82 | 3.29 | 3.57 | 3.85 | 4.14 | 4.42 | 470 | 4.98 | 5.26
(0]
o
8| Encoder absoluto | 1.37 | 1.44 | 1.61 | 1.87 | 2.05 | 2.22 | 2.40 | 2.57 | 2.75 | 2.36 | 2.47 | 2.76 | 3.23 | 3.51 | 3.79 | 4.08 | 4.36 | 4.64 | 4.92 | 5.20
'_
Serie LEY25DS0 (Posicion de montaje del motor: En linea) LEY32DSO (Posicion de montaje del motor: En linea
Carrera [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
S
‘g Encoder incremental | 1.34 | 1.41 | 1.58 | 1.84 | 2.02 | 2.19 | 2.37 | 2.54 | 2.72 | 2.44 | 2.55 | 2.84 | 3.31 | 3.59 | 3.87 | 4.16 | 4.44 | 4.72 | 5.00 | 5.28
()
o
8| Encoderabsoluto |1.40 | 1.47 | 1.64 | 1.90 | 2.08 | 2.25 | 2.43 | 2.60 | 2.78 | 2.38 | 2.49 | 2.78 | 3.25 | 3.53 | 3.81 | 4.10 | 4.38 | 4.66 | 4.94 | 5.22
'_
Peso adicional kgl
Tamario 25 32
BI Encoder incremental 0.20 | 0.40
oqueo Encoder absoluto 0.30 | 0.66
Rosca macho en el Rosca macho 0.08 | 0.03
extremo del vastago | Tuerca 0.02 | 0.02
Escuadra (2 conjuntos, incluye tornillos de montaje) 0.08 | 0.14
Brida anterior (incluye tornillos de montaje)
- — - - 0.17 | 0.20
Brida posterior (incluye tornillos de montaje)
Fijacion oscilante hembra (incluye eje, anillos de retencion y tornillos de montaje) | 0.16 | 0.22
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago — Serle LEY 965

ensiones: Motor en paralelo

DI I I I I I I I I I I R R

Posicion de deteccion de fase Z del encoder Neta2) X
W
N
| 2+1
Rango de funcionamiento S H profundidad
B gel vastago Nota 1) E 0 efectiva de rosca C
(Carrera + 4 mm)
- 10 -
0 _
: s - @ E - 3
Q Q
D@ !\ l'\ 4 x O1 profundidad
M ) L B + Garrera KN efectiva de rosca R
S A + Carrera
EH
Nota 1) El rango en el que el vastago se puede mover cuando vuelve al origen. Aseglrese de que
ninguna pieza de trabajo montada sobre el vastago interfiera con las piezas de trabajo y los
accesorios colocados alrededor del vastago.
Nota 2) La posicion de primera deteccion de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago (LK) varia dependiendo de los productos.
[mm]
Rango de
Tamafio Cﬁ';f]a A B o} D | EH | EV H J K L M (o} R S
152100 | 1305 | 116
25 13 20 44 455 | M8x 1.25 24 17 14.5 34 M5 x 0.8 8 46
105a400 | 155.5 | 141
20a100 | 148.5 | 130
32 13 25 51 56.5 | M8x 1.25 31 22 18.5 40 M6 x 1.0 10 60
105a500 | 1785 | 160
Rango de Encoder incremental Encoder absoluto
Tamano| carrera T U Y \ Sin bloqueo Con bloqueo Sin bloqueo Con bloqueo
[mm] WIix[zw[x[z[w[x[z[w][x]z
15 a 100
25 92 1 26.5 40 87 120 141 |128.9 |156.9 | 158 | 824 | 1154 | 141 |123.5 |156.5 | 15.8
105 a 400
20 a 100
32 105 a 500 118 1 34 60 88.2 | 128.2| 17.1 |116.8|156.8 | 171 | 76.6 |116.6 | 17.1 |116.1 |156.1 | 17.1
a

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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R EER

.nensiones: Motor en linea

4 x O1 profundidad

Posicion de deteccion de fase Z del encoder Nota 3) efectiva de rosca R
241 H profundidad efectiva
Rango de funcionamiento derosca G
del vastago Vo !
(Carrera + 4 mm)
A\ L 3
B | 31 N = S
> T
E Q ov T CJKMNetz2)
s L B + Carrera W
-3 M
0 o
88 A + Carrera EH
® @
S

Nota 1) El rango en el que el vastago se puede mover cuando vuelve al origen. Aseglrese de que
ninguna pieza de trabajo montada sobre el vastago interfiera con las piezas de trabajo y los
accesorios colocados alrededor del vastago.
Nota 2) La posicion de primera deteccion de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) La direccion de la distancia entre caras en el extremo del vastago (LK) varia dependiendo de los productos.

[mm]
_ | Rango de
Tamafio| carrera C D EH EV H J K L M O1 R S T U
[mm]
15a 100
25 13 20 44 455 M8 x 1.25 24 17 14.5 34 M5 x 0.8 8 45 46.5 1.5
105 a 400
20 a 100
32 13 25 51 56.5 M8 x 1.25 31 22 18.5 40 M6 x 1.0 10 60 61 1
105 a 500
Rango de Encoder incremental Encoder absoluto
Tamafio| carrera B \ Sin bloqueo Con blogueo Sin bloqueo Con bloqueo
[mm] A w z A w Z A w z A w Z
15a100 | 136.5 238 274.9 233.4 2745
25 40 87 14.6 123.9 16.3 82.4 14.6 123.5 16.3
105a400 | 161.5 263 299.9 258.4 304.5
20a 100 | 156 262.7 291.3 251.1 290.6
32 a 60 88.2 171 116.8 171 76.6 171 116.1 171
105 a500 | 186 292.7 321.3 281.1 320.6
25 A
Rosca macho en extremo del véstago/LEY32D|Z] B-0OCM
C
[mm]
= ~
= Tamafo| B1 | C1 | Hi | L1 | L2 MM
el
Distancia entre caras B VT [Tl 25 | 22 |205| 8 |38 |235| M14x15
I I 1
i 32 22 |20.5| 8 |42.0|23.5| M14x1.5
C #L1 corresponde al momento en que la unidad se
[ encuentra en la posicion de origen, es decir, a 2 mm
L del extremo.
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rafica de velocidad-carga de trabajo vertical

LEY250] (Posicién de montaje del motor: Paralelo/En linea)

40
35
—_ Paso 3: LEY25C1C
£ a0
g
§ 25
F 20
€ Paso 6: LEY2501B
o  15F====A==—=39
kel 1
s 1
] 10 +— Paso 12: LEY2500A
o o — e ==
5 - 1
i I
0 1 1
0 200 400 600 800 1000 1200
Velocidad [mm/s]

LEY32[] (Posicion de montaje del motor: Paralelo)
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LEY32D (Posicion de montaje del motor: En linea)

50 50 I I |
45 45 Paso 4: LEY32DCIC
S 40— Paso 5: LEY3201C S 40
=, =,
E 35 E 35
5 30 o 30
g 25 g 2 Paso 8: LEY32DCIB
s Paso 10: LEY32C1B 8 T -_'--: 180 9 LE
° W= === > 20 :
kel ©
g 15 g 15 : Paso 16: LEY32DCIA ——
3 Paso 20: LEY320A 3 o - —_——
o 10 e ===t o 10 .
1
5 5 T
0 0 :
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]

* Para trasladar una carga verticalmente se requiere "Regeneracion opcional" en las condiciones de carga de trabajo que se muestran a continuacion.

Pida "Regeneracion opcional" por separado.

Condiciones requeridas para “Regeneracion opcional”

Modelo LEY25S%/LEY25DS?%; | LEY32S%, (Paralelo) LEY32DS?, (En linea)
Paso A B C A B C A B C
Carga de trabajo vertical [kg] 8 16 30 9 19 37 12 24 46
Condiciones de carga de trabajo vertical [kg] Necesario Nota) No necesaria | 200més [Nonecesarial 20 0 mas

Nota) Para el traslado vertical, “Regeneracion opcional” es necesario con independencia de la carga.

Velocidad de carrera admisible [mmi/s]
Modelo Servomot Paso Carrera [mm]
orAC | Simpoo | [mm] | 30 | 50 | 100 [ 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
A 12 900 600
LEY250]
Posicion de montaje 100 W B 8 450 300
del motor: /40 C 3 225 150
Paralelo/En linea (Velocidad de giro del motor) (4500 rpm) (3000 rpm)
A 20 1200 800
LEY320J
Posicion de montaje 200 W B 10 600 400
del motor: /060 C 5 300 200
Paralelo (Velocidad de giro del motor) (3600 rpm) (2400 rpm)
A 16 1000 640
LEY32D
Posicion de montaje 200 W B 8 500 320
del motor: /60 c 4 250 160
En linea (Velocidad de giro del motor) (3750 rpm) (2400 rpm)

I!!] Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.éfica de conversion de fuerza

LEY25[] (Posicién de montaje del motor: Paralelo/En linea)

500
< -
400
| “Pasos:LEY250C
v
300 ]
z /
= .
N
S 200 /
w Paso 6: LEY25[1B
>
ma
&c 100 |
8 — Paso 12: LEY2501A
o ) |
S0 0
2 10 20 30 40
Limite de par/Valor de comando [%]
LEY32[] (Posicion de montaje del motor: Paralelo) LEY32D (Posicion de montaje del motor: En linea)
600 800
P
i 700 -~
500 - e
// Paso 5: LEY320IC — 600 Ve
400 o
_ P — 500 vz Paso 4: LEY32DIC —
z — z e
g 300 § 400 v
Paso 10: LEY320B 300 —
200 Paso 8: LEY32DB —
200
100 _— T —]
Paso 20: LEY320A 100 Paso 16: LEY32DOIA —
0 | | 0 | |
10 20 30 40 10 20 30 40
Limite de par/Valor de comando [%] Limite de par/Valor de comando [%]

#1 Tipo de motor: Cuando se limite el par con un encoder incremental, el parametro n° PC12 o valor del comando de par interno debe fijarse en 30% o menos.
#2 Tipo de motor: Cuando se limite el par con un encoder absoluto, el parametro n® PC13 o valor del comando de salida méxima de par analégico debe
fijarse en 30% o menos.

.arga lateral admisible en el extremo del vastago (Guia)

= [Carrera]

w = [Carrera del producto] + [Distancia desde el extremo del
% 100 vastago hasta el centro de gravedad de la pieza de trabajo]
g F

g 1 Pieza de trabajo
o

£

£ LEY320O -

= 10

f =

> — Centrg d(?

2 LEY250) =

3

s

o

o A

% 0 100 200 300 400 500 600

© Carrera [mm]






